|LUMEL|

REJESTRATOR TABLICOWY

TYPU KES8

Instrukcja obslugi



SPIS TRESCI

1. PRZEZNACZENIE 3
2. WLASCIWOSCI REJESTRATORA 3
3. WYPOSAZENIE 3
4. PARAMETRY TECHNICZNE 3
5. BUDOWA 8
5.1 BUDOWA REJTESTRATORAL........ccueeiuteeeueeeteeeiteeeseeeiseeaseeeeseeeseeesseeseeesseaseeasssenseeesseensesasseensesanseeenteseseeensesaseeanes 8
5.2 BUDOWA PRZYSTAWKI ACTC ...ttt e e e e e e et e e e e e e e etae e e eeaaeaeeeaaeeeeeteeeeeeanes 10
6. INSTALOWANIE 11
6.1 MOCOWANIE REJESTRATORA W TABLICY ....ccuuvvieeetrieeesereeeestteeesereseassssesesssseasssssssasssesssssssssssssssssssssesssssssesssssesanns 11
6.2 PRZYELACZENIE DO PELYTY ZACISKOWED ....iiiiiutiieeeiiireesreeeesotteeeseseeesssssesessssseasssssssassssssssssssesssssssssssssessesssessssssesanns 12
7. OBSLUGA REJESTRATORA 15
7.1 OPIS POLA ODCZYTOWEGO T KLAWIATURY .....covviieuiieiuteeeteeeeteeeeseeeeteeeesseeeseeeesseeessseesseesssseeseeeasseeessessssseesseesssseeneens 15
7.2 FUNKCIJE PRZYCISKOW KLAWIATURY W TRYBACH PRACY ....ouvviiiiiuiiieiiieieeeieeeeeeeeeeeseteeessnseeesesnseeessnseessnnneessnnnns 15
7.3 FUNKCIE POL WYSWIETLACZA CYFROWEGO ......ccoviiiuieeeteeiteeeeeeeeeeeeeeeeteeeeaeeesaeeesseesasseesesessseeesssesssseesseessseeenneens 18
8. URUCHOMIENIE REJESTRATORA 19
8.1 ZEROWANIE STANU.....ccuuttieiiitieeestteeesotteeeaseseeeaasseeesssseesssssssassssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssessssssesssssseesassnns 19
8.2 'WYBOR I PRZEGLADANIE GRUPY PARAMETROW ........coviiuiiitiiiueeeieneieteeeteeeteeeseeseesseesseesseeseeeseeseenseessesseeeseeseensens 19
8.3 PROGRAMOWANIE ......cuutiieiiitiieeiiteeeeittteeasiteeeaasseeesssseessssseasassssesassssaesssssseaassssesasssssessssssssasssssesssssesesssseesssssessansnns 22
8.4 REJESTRACJA - 1WSKAZYWANIE WIELKOSCIMIERZONY CH ......ccvieuiierieereeereereereeseeseeeseeeseeeseeseeseeseeeseeeseeeseesens 22
8.5 PROGRAMOWANIE DEUGOSCE TASMY ....cvtitieieiieetteiteeeteeeseeeseeeseeneeesteeseeeseeiseeseessessseasseeseeeseessesnsesssessseesesressens 24
9. PARAMETRY REJESTRATORA 24
9.1 ZESTAWIENIE PROGRAMOWALNYCH PARAMETROW REJESTRATORA .......ccoeeeeueeeiuieerereereeeereeeeseeeeseseeseeeeseseeseeenens 24
9.2 OGOLNE ZASADY PRZEGLADANIA I PROGRAMOWANIA PARAMETROW ......oociiiuiiiiiiiiieiiieeeeeieeeeeeeeeeeeeeaeeesenaeeens 25
9.3 OPIS PARAMETROW SYSTEMOWYCH (S ).cuviiiiiiiiiiieiiieteiete et ettt et et e steesteesteebeesaeeasesaeesseeseesseesseessesssesssesseesns 29
9.4 OPIS PARAMETROW POMIAROWYCH (P ) .cuviiiiiiiiiiiiicieceee ettt ettt et et v e e esbeennesaaesae e 31
9.5 OPIS PARAMETROW ALARMOWYCH (A ).eouviiiiiiieiieieeeteeete et ettt eteesteesteesveeaeesaeeaaesaeesteesseenseesseessessnesssesseesnas 36
9.6 NASTAWY REJESTRATORA (€ ) 1iiiutiiiiiiiiieeiieiitieeiteeeteeeteesteeeteesteeenseesssaeasseesssseessessnseesssessnsessssesansessssessnsessnses 39
10. WYMIANA TASMY REJESTRACYJNEJ 41
11. WYMIANA GLOWICY DRUKUJACEJ 42
12. SMAROWANIE 43
13. OPISY TASMY 43
13.1 OPIS W TRYBIE PROGRAMOWANIA PARAMETROW .......cooiiuiiitieetieeiteeeiteeeiteeeiteeeeseeeseseeseeasesaeseeeseeeissessesanseeanns 43
13.2 OPIS W TRYBIE DRUKOWANIA PARAMETROW (PASZPORT) .....occvviiureiueeieereenreeseesseesseesseesseessesssesseesseesseesessessnenns 43
13.3 OPIS W TRYBIE DRUKOWANIA PROTOKOEU .......cocoiuiiitieetieeteeeteeeiteeeeteeeiteeeiaeeeeseeeseeeeseessessesesesesesssessessnseeanns 47
13.4 OPISY W TRYBACH REJESTRACTT......oiiiiutiieieteeeeeeteeeeetteeeeetteeeetteeeeetaeeeeeaaeeeeeaaeeeeetseeeeeasseeeessseeesseseeeaseeeeaseneens 48
13.5 OPIS TASMY PRZY DRUKOWANIU RAPORTOW DOBOWYCH.........coiviiiuieerieeiteeeteeeeseeeteeeiteeeseseeseeeseseessessesaeseeanns 54
13.6 OPIS ARCHIWALNY TASMY, DRUKOWANIE SKAL ANALOGOWYCH ......ccoeouviiiiuiieeioieeeeeieeeeeeeeeeeeesveessnseeessnaeesens 55
13.7 OPIS TASMY PRZY PROGRAMOWANIU PARAMETROW REJESTRATORA ......cccvveevieeueeereeeiteeeiseeeeseeeeseeeeseeeiseseeseeenns 56
13.8 OPIS TASMY PRZY REJESTRACII Z ODTWARZANIEM ZAWARTOSCI BUFORA .......cceiiiuiieiiieieeeeieeeeeeeieeeeeeeeessneeeens 56
14. OPIS ZDALNEGO STEROWANIA 57
14.1 OPIS FUNKCJI BINARNYCH SYGNALOW STERUJACYCH .....ooovieuieirieirieireeiteeteeteeaeeeseeeseeeseeseesseeseeeseeessenseeseenneens 57
14.2 PRZYKLADOWE OPISY TASMY PRZY STEROWANIU SYGNALAMI BINARNYMI .....ccuvviiuriiiniieinrieineeereeeeeeeneeenneeenns 58
15. ZESTAWIENIE KOMUNIKATOW REJESTRATORA 61
16. NASTAWY STANDARDOWE PRODUCENTA 62
17. TESTY 63
18. INSTALACJA REJESTRATORA 65
19. OGOLNE SRODKI OSTROZNOSCI W ZAKRESIE OCHRONY PRZED WYLADOWANIEM
ELEKTRYCZNOSCI STATYCZNEJ (ESD ) 66
20. WSPOLPRACA REJESTRATORA Z KOMPUTEREM 66
21. LACZENIE URZADZEN 66
22. UWAGI EKSPLOATACYJNE 68
23. TABLICA ZNAKOW ASCII W KODZIE SZESNASTKOWYM 69
24. KOD WYKONANIA 70




1.Przeznaczenie

Rejestrator KE8 jest przeznaczony do punktowej rejestracji przebiegdw napigcia, pradu, temperatury i zmian rezystan-

cji

z szeSciu miejsc pomiarowych. Wspotpracuje bezposrednio ze zrédtami napigcia, pradu, termoelementami (TC),

opornikami termometrycznymi (RTD), nadajnikami potencjometrycznymi i rezystancyjnymi.

Rejestrator jest przystosowany do wspdlpracy z komputerem i moze wchodzi¢ w sklad systemoéw pomiarowo-
regulacyjnych.

Konstrukcja mechaniczna pozwala na montaz w szafach sterowniczych o niewielkiej glebokosci i zapewnia optymalne
wykorzystanie czg$ci czolowej tablicy przyrzadow.

2.

=

PR W=

Wiasciwosci rejestratora

skala z cyfrowym polem odczytowym wraz z klawiatura

programowane parametry pomiaru i rejestracji

wielokolorowy wydruk wykresow i opisow taSmy

linearyzacja charakterystyk czujnikow

wydruk na tasmie protokétu pomiaréw oraz parametrow rejestratora

badanie przerwy czujnikow z zapisem komunikatu na tasmie

sygnalizacja przekroczenia stanow alarmowych stykami przekaznikow oraz zapisem na tasmie

sygnalizacja przerwy czujnika lub konca ta§my rejestracyjnej jednym z przekaznikoéw alarmowych

wykrywanie konca tasmy rejestracyjnej z automatycznym opisem tasmy dla celow archiwalnych

sterowanie cyklem zapisu i przesuwem tasmy zewngtrznymi sygnatami binarnymi

wspotpraca z komputerem za posrednictwem interfejsow RS 232C lub RS 485

protokot transmisji LUMBUS lub MODBUS

zapis wyniku pomiaru w dowolnych warto$ciach odpowiednio proporcjonalnych do wielko$ci mierzonej oraz opis
tych wartos$ci (przy wydruku protokotu lub paszportu) w jednostkach fizycznych zgodnych z zamoéwieniem uzyt-
kownika

wspolpraca z przystawka, zastgpujaca przewody kompensacyjne lub termostat spoiny odniesienia termoelementow
zapamigtywanie (buforowanie) danych pomiarowych na czas wylaczenia trybu rejestracji dla realizacji czynnosci
obstugi rejestratora

kopiowanie nastaw parametréw pomiarowych pomig¢dzy kanatami

wydruk na tasmie raportéw dobowych

12 przekaznikow alarmowych przyporzadkowanych dowolnym kanatom

Wyposazenie

Tas$ma rejestracyjna zwijana 2 szt.
Glowica drukujaca 1 szt.
Rdzen ferrytowy ZCAT 2035-0930A (TDK) *) 1 szt.
Uchwyty mocujace 2 szt.
Zwory 6 szt.
Kluczyki 2 szt.
Buteleczka z oliwa 1 szt.
Instrukcja obstugi rejestratora KE8 1 szt.

Instrukcja obstugi protokotu transmisji LUMBUS lub MODBUS (wg wykonania) 1 szt.

*) p. punkt 18.

4.

Parametry techniczne

szerokos¢ zapisu 100 mm

ilo$¢ miejsc pomiarowych 6

zapis punktowy, wymienna gtowica drukujaca o 6 kolorach
trwatos$¢ gtowicy drukujacej 750 tys. punktow / kolor

zakresy pomiarowe wg tablicy nr 1

okres zapisu wyniku pomiaréw z 6 miejsc pomiarowych 4...240 s lub okres zapisu proporcjonalny do ilosci
whczonych kanalow pomiarowych (x 1 sek.)
posuw tasmy rejestracyjne;j 0lub 5, 10, 20, 30, 40, 60, 120, 240, 300, 600 mm/godz.



e klasa dokladnosci 0,5

e blad doktadnosci posuwu tasmy 0,05%
o Dbtad dodatkowy automatycznej kompensacji
spoiny odniesienia termoelementow max. 1°C
e rezystancja wejSciowa dla zakresow pradowych 100 Q +0,05%
e nosnik zapisu papierowa ta§ma rejestracyjna zwijana 32 m
lub sktadana 16 m, wg DIN 16230
e rozdzielczo$¢ ruchu karetki 0,21 mm
e liczba przekaznikoéw alarmowych 12, dowolnie przyporzadkowanych do kanalow

( normalnie rozwarte )
e obcigzalno$¢ przekaznikow alarmowych:

- dla obciazenia rezystancyjnego ACmax: 125V AC 0,5A
DC max: 30vDC 0,5A

- dla obciazenia indukcyjnego AC/DCmax: 30V 0,5A
e sterowanie wejs¢ binarnych zwarcie-rozwarcie wej$¢ lub sygnat o poziomie TTL
¢ interfejsy komunikacyjne RS 232C lub RS 485
e protokdt transmisji danych LUMBUS lub MODBUS
e zakres temperatury pracy 0..23..50 °C
e czas wstepnego wygrzewania 0,5h
e przechowywanie danych pamig¢¢ RAM z podtrzymaniem bateryjnym na okres

min.4 lata

e pojemno$¢ bufora danych 1.5 ... 30 godz.
e zasilanie 90...230..253 V
o czestotliwos$¢ sieci zasilajacej 45...50...65 Hz
e pobdr mocy 15 VA (22 VA przy zapisie)
e stopien ochrony obudowy IP51 wg PN/E-08106, DIN 40050
e stopien ochrony zaciskow IPO0 wg PN/E-08106, DIN 40050
e wymiar czg$ci natablicowe;j 144 x 144 mm
o dlugos¢ czesci zatablicowej (glgbokosc) 260 mm
e masa 4,3 kg

Przystawka kompensacji spoiny odniesienia ( ACJC ), zastgpujaca przewody kompensacyjne lub term o-
stat spoiny odniesienia termoelementow na odlegto §¢ do 100 m

e stopien ochrony obudowy 1P54
e wymiary obudowy 88 x 210 x 102 mm
e masa 1,0 kg

Bezpieczenstwo obslugi:
e wymagania i badania wg normy PN-IEC 1010-1+A1:1996, I klasa ochrony
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna:

e Wymagania dotyczace odpornosci na zaktoceniaEN 50082-2:1995

Za wyjqtkiem:

- stany przejsciowe w obwodZzie zasilania sieciowego ~ PN-EN 50082-1:1996

Blad dodatkowy <1%
e Wymagania dotyczace emisyjnosci PN-EN 50081-2:1996
Wymagania i badania wg ZN - 99/LUMEL S.A./ KE8/445



Tablica nr 1. Zakresy pomiarowe

Rodzaj sygnatu | Nr typu Zrédto sygnatu Zakresy pomiarowe Minimalny
zakresu podzakres
1 2 3 4 5
mV 01 napigciowe -9999...0...9999 5mV
mA 02 pradowe -20...0...20 1 mA
Q 03 nadajnik potencjometryczny 0...2000 50Q
Q 04 nadajnik rezystancyjny 0...2000 60 Q
05 |R (PtRhI3-Pt) 0...1760 540 °C
06 |S (PtRh10-Pt) 0...1800 570 °C
°C 07 B (PtRh30 - PtRh6) 400...1820 1000 °C
/ TC/ 08 K (NiCr-NiAl) -200...1370 130 °C
09 |3 (Fe-CuNi) -200...1200 100 °C
10 T (Cu-CuNi) -200...400 110 °C
11 Ni - Ni Mo 0...1400 110 °C
°C 12 Pt 100 -200...850 50 °C
/RTD/ 13 Ni 100 - 60...180 50 °C

1. Miejsca pomiarowe (kanaty) dla typu zakresu 01, 02 oraz 05...11 (kolumna 2) sa oddzielone galwanicznie migdzy

soba i od pozostatych miejsc pomiarowych rejestratora,

galwanicznie.

50V.

( kolumna 5 ) w odniesieniu do wartosci zero.

. Miejsce pomiarowe (kanaty) dla typu zakresu 03, 04 oraz 12 i 13 (kolumna 2) sa potaczone migdzy soba

. Potencjal zaciskoéw pomiarowych w stosunku do ziemi odniesienia, ani tez bezwzgledna warto$¢ réznicy potencja-
16w miedzy grupami zaciskéw poszczegodlnych miejsc pomiarowych, nie powinny przekraczaé wartosci skuteczne;j

. Parametry metrologiczne sa gwarantowane jesli zadna z dwoch granic podzakresu pomiarowego, programowanego z
podanego przedziatu wartosci ( kolumna 4 ), nie jest mniejsza od wartosci minimalnego podzakresu




Tablica nr 2. Warunki odniesienia

Lp. | Wielkos¢ wptywajaca lub czyn- | Wartos¢, zakres Iub Tolerancja warto$ci odniesienia
nik wpltywajacy warunki odniesienia
1 2 3 4
1 Temperatura otoczenia 23 °C +2°C
2 Wilgotno$¢ wzgledna powietrza 25.85% -
3 Pozycja pracy pionowa +5°
4 Zewngtrzne pole magnetyczne brak 40 A/m pola magnetycznego statego lub
przemiennego o czestotliwosci do 65 Hz
i 0 dowolnym kierunku
5 Zewngtrzne pole elektryczne brak 1 kV/m. o czgstotliwosci od zera do
65 Hz i o dowolnym kierunku
Napigcie przemien- 230V +29,
ne
6 Zasilanie | Czestotliwos$é 45...65 Hz -
sieciowe | Wspotcz. zawartosci zero <0.05
harmonicznych
. 1% wartos$ci podanej w
7 Sygna . .
ygnaly  zaki6eajace zeto Tablicy 3, Lp.5 i 6, kol.3
Czas wstepnego nagrzewania 0.5 godz. -
9 Wibracje |amplituda ZEero 0.1 mm
czestotliwosé Zero 25 Hz
10 [ Wsplpracujace oporniki ter- wg PN-83/M.-53852 + PN-EN 60751+A2:1997 dla Pt100
mometryczne
11 | Wspolpracujace termoelementy wg PN-EN 60584-1, PN-EN 60584-2
12 | Tagma rejestracyjna i glowica wg dokumentacji konstrukcyjne;j
drukujaca
Uwaga:

Po zastosowaniu tasmy rejestracyjnej z nowej dostawy, nalezy zwroci¢ uwage na doktadnosé pokrycia punktow
kalibracyjnych poczqtku i konca zakresu drukowanych na tasmie po uruchomieniu rejestracji z odpowiednimi liniami
tasmy rejestracyjnej. W przypadku niezgodnosci przekraczajqcej 0,2 mm zaleca sie wykonanie kalibracji zakresu wg
pkt. 9.6 ( parametr C8 i C9 ).



Tablica nr 3. Znamionowe warunki uzytkowe i btedy dodatkowe 1)

Lp. | Wielko$¢ wplywajaca Warto$¢, zakres lub warunki Numer typu Bi%(gn(zgffﬁzwe
lub czynnik wplywaj a- uzytkowe zakresu thumiennodé
cy

1 2 3 4 5
1 | Temperatura otoczenia 0...23...50°C 01...13 0.2% /10°C
2 | Napigcie zasilania 90...230..253 V 01...13 0.2 % x zakres
3 |%ewnatzne pole magne- 0..400 A/m 01..13 0.1 % x zakres
tyczne
Rezystancja zewngetrz- 0..1kQ 01 <50 uV/1kQ
nych obwodéw pomiaro- - 02 -
4 |wych 0...50 Q / przewod ? 03, 04 <0.05Q
0...100 Q 05...11 <5.0uv/100Q
0...50 Q / przewod 2 12,13 <0.2°C
Zaktocenia sktadowa Do 2.5 x maksymalna warto$¢ w za-
5 | szeregowa: programowanym zakresie.
-501 100 Hz dla sieci Dla mierzonego napigcia powyzej 5V 01...13 > 60 dB
zasilajacej 50 Hz maleje proporcjonalnie do wartosci
-60 1 120 Hz dla sieci x 1.2 przy 10V
zasilajacej 60 Hz
Zaktocenia sktadowa
6 | réwnolegla napigcia stale- przemienne 100V
g0 1 przemiennego: 01...13 >90 dB
-50 1 100 Hz dla sieci state 100 V
zasilajacej 50 Hz
-60 i 120 Hz dla sieci
zasilajacej 60 Hz

—

Pozostate warunki uzytkowe wg tabl.2

2. Rezystancje co najmniej dwoch przewodow faczacych czujnik z zaciskami pomiarowymi nr 1 i nr 2 lub odpowied-
nimi zaciskami dla pozostalych miejsc pomiarowych powinny by¢ réwne. Roéznica rezystancji tych przewodow spo-
woduje proporcjonalne przesunigcie zakresu pomiarowego w stosunku do linii tasmy rejestracyjnej

Tablica nr 4. Wartosci napig¢ probierczych i rezystancji izolacji

Napigcie probiercze
Rodzaje toru elektrycznego o wartosci skutecznej Rezystancja izolacji
kV MQ
1 2 3
Tory pomiarowe a obudowa DCO0.5 40
Tor zasilania a obudowa DC2.1 100
Tory pomiarowe a tor zasilania AC15 100
Wejscia binarne a obudowa DCO0.5 40
Tory alarméw a obudowa AC 1.5 100
Koncoéwki obwodow pradowych a obudowa DCO0.5 40




5. Budowa

5.1 Budowa rejestratora

Obudowa rejestratora /1 /wykonana z blachy stalowej, zamykana jest z przodu oszklonymi drzwiczkami z
zamkiem / 2/.

obudowa

drzwiczki

przewijacz tasmy

pole odczytowe i klawiatura

bl

Rys.2
5. zaciski sygnatow pomiarowych 13. kolumienki
6. zaciski alarméw 14. funkcjonalne zaciski uziemiajace
7. zaciski zasilania sieciowego 15. zaczepy
8. zaciski zdalnego sterowania
9. gniazdo interfejsu RS232C lub RS485
10. ptyta zaciskowa



12. pokrywa

Na $ciankach obudowy umieszczone sa zaczepy /15/ do mocowania rejestratora w tablicy $srubowymi uchwytami

mocujacymi wchodzacymi w sktad wyposazenia przyrzadu.

16.
17.
18.
19.
20.

18

wkregt mocujacy
glowica drukujaca
wylacznik sieciowy
czujnik konca tasmy
sygnalizator dzwigkowy

19

20

16

Rys.3
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27

28

29

30

Rys.5

26. obwod magistrali

27. pakiet uktadu wejsciowego

28. pakiet uktadow wykonawczych
29. zasilacz

30. pakiet mikrokomputera

5.2 Budowa przystawki ACJC

Przystawka ACJC umozliwia podiaczenie do rejestratora termoelementéw, na odleglos¢ do 100m, przewodami
z materiatu jednorodnego np. miedzianymi i pomiar temperatury przez rejestrator z automatyczng kompensacja spoiny
odniesienia ( ACJC).

Do zaciskéw opisanych ,, TERMOELEMENTY ” i oznaczonych numerami 1...17, podlcza si¢ przewodami kompensa-
cyjnymi termoelementy pomiarowe. Zaciski opisane ,REJESTRATOR” i oznaczone numerami 1...B,E....17 laczy si¢ z
odpowiadajacymi  im  zaciskami rejestratora przewodami z materialu  jednorodnego (np. miedz).
Zaciski B,E czujnika temperatury w przystawce taczy si¢ z analogicznie opisanymi zaciskami w rejestratorze.

Schemat podtaczenia termoelementow do rejestratora za posrednictwem przystawki ACJC pokazano na Rys.10.
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31. podstawa obudowy Rys.6
32. pokrywa

33. pakiet z zaciskami i czujnikiem temperatury 10
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6. Instalowanie

6.1 Mocowanie rejestratora w tablicy

Rejestrator mocuje si¢ do tablicy dwoma uchwytami srubowymi, wchodzacymi w sktad wyposazenia, zaktadanymi za
zaczepy obudowy. Rozmieszczenie zaczepow na czterech $cianach obudowy oraz konstrukcja drzwiczek pozwala mo-

cowac rejestratory stykajace sig¢ ze soba w czgsci natablicowej. Podstawowe wymiary montazowe przedstawiono na
Rys.8.
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6.2Przylaczenie do plyty zaciskowej

czujnik
kompensagc;ji
. temperatury
zwora zaciski spoiny zaciski
pradowa  pomiarowe odniesienia * alarmowe
\ STEROWANIE ZEWNETRZNE, ZASILANIE
Rodzaj stero-  Nr
wania zacisky Opis zacisku
kanat2  Kanat 3 t4  kanat5  kanat 6
—
41567 8|9 B//Ef1011]1213/14/15)1617)18 Sterowanie 32 Masa
zewngtrznymi 33 WEW - ZEW przelaczanie posuwu
— o o] o o s o [= o] [o o sygnatami tasmy
binarnymi o 34  START-IMPULS Wyzwalanie poje-
19|20|21(22[23[24 25/26(27|28(29/30|3 poziomie TTL dynczych cykli
lub przez pomiarowych reje-
zwieranie i stratora
T T rozwieranie 35 START -STOP  Wilaczanie/
wejsé wylaczanie posuwu
tasmy
H L przewdd fazowy
\ \ Zasilanie N przewdd zerowy
12345 .
sieciowe
®[L[n] | | [s2]s3[s4]as 7oome] | ks @ przewdd ochronny
6789 — : —
Czujnik tempe- Przylaczanie zewngtrznego czujnika
ratury temperatury spoiny odniesienia
zaciski i idui -
Sosilania Jaciski gniazdo spoiny E znajdujacego si¢ w przystawce ACJC
sieciowego sterujgce interfejsu

UWAGA:

lub zerowany.

Rejestrator musi by¢ uziemiony

* W rejestratorze przeznaczonym do wspolpracy z przystawka ACJC nie montuje si¢ czujnika temperatury spoiny od-
niesienia termoelementu na ptycie zaciskowej. Czujnik znajduje si¢ w przystawce.

Rys.9
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Zaciski sygnaléw pomiarowych

Kanaty pomiarowe
1 3 4 5 6
Numer 1 4 7 10 13 16
zacisku 2 5 8 11 14 17
3 6 9 12 15 18

Podlaczenie zrodia
napiecia

+ -

1 2 3

ND e

Rezystancja zrodta sy-
gnalu < 1kQ

Podlaczenie Zrédia

pradowego

D

1 2 3
SNSD@

Zwora z wyposazenia
rejestratora

Podlaczenie dwuprzewodowe

opornika

termometrycznego

R

—T

RTD

1 2 3

ND@

nadajnika

rezystancyjnego

R

[T

1 2 3

NDe

Opornik wyréwnawczy R powinien mie¢
rezystancj¢ rowna tacznej rezystancji
obu przewodow taczacych RTD z zaciskami

Nadajnik rezystancyjny

trojprzewodowy

[@
12 3
NDe

Podlaczenie termoelementu

TC
+ -

Podlaczenie trojprzewodowe
opornika termometrycznego

RTD

1 2 3

NDe

Przewody taczace RTD
z zaciskami 1 i 2 powinny

mie¢ taka s

ama opornos¢

Nadajnik potencjometryczny
trojprzewodowy
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Zaciski alarmow

Przekaznik nr 1 2 3 4 5(16 |7 |89 (10]|11]12 Zacisk wspdlny
Zacisk nr 19 | 20 | 21 | 22 (23|24 |25 (26|27 |28 (29|30 nr 31

Przylaczanie termoelementéw do rejestratora za pdrednictwem przystawki ACJC

REJESTRATOR KE 8
kanat 1 kanat 2 kanat 3 kanat 4 kanat 5 kanat 6

Lif2]3][4]s5]6][7]8]9][BlE][10]11]12][13]14]15][16]17]18]

przewody doprowadzajace z jednorodnego materiatu np. miedziane

[T2] [aTs] [zIs] [sle][tofu] [13[14] [16]17]
czujnik

PRZYSTAWKA @ ACJC

przewody kompensacyjne

-+ A i + + + -
\/ \/ \/ Termoelementy \/ \/ \/

Rys.10

Uwaga:
Przewody doprowadzajgce sygnaly 7 termoelementow do przystawki i 7 przystawki do rejestratora, dla kade-
go kanatu pomiarowego oraz przewody lgczqce czujnik pomiarowy w priystawce 7 rejestratorem powinny
by¢ skrecone parami i prowadzone w ekranie. Wszystkie ekrany powinny by¢ polaczone galwanicznie 7 obu-
dowaq rejestratora.
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7.0bsluga rejestratora

Przed wyjeciem rejestratora z obudowy odlaczy¢ zasilanie

7.10pis pola odczytowego i klawiatury
Funkcje pola odczytowego 1 poszczegolnych klawiszy sa zalezne od trybu pracy rejestratora.

1 7

7

KE8 LUMEL

- J00
|

CH ALARM - VALUE

siFt| || | Al [P>| [sTor| |ENTeR

7.2 Funkcje przyciskow klawiatury w trybach pracy

TRYB WPROWADZANIA PARAMETROW

|> - zmiana aktywnego ( migajacego ) pola wyswietlacza

/N

- zmiana wartoS$ci cyfry ( ), zmiana symbolu, numeru parametru lub
numeru testu

ENTER| - akceptacja trybu, parametru, numeru parametru, wartosci cyfry lub
nastawy
- zakonczenie edycji bez zmiany parametru i powr6t do poprzedniego
STOP y€) y p p pop g
trybu i dalej do stanu zawieszenia rejestracji

SHIFT | + A - ustawienie przecinka na aktywnym ( migajacym ) polu wyswietlacza

SHIFT | v - ustawienie znaku ’ -’




+ - wydruk nastawy parametru

SHIFT | + |ENTER - kopiowanie nastaw kanatu

TRYB REJESTRACJI

- zawieszenie rejestracji z wlaczonym buforowaniem danych i powrét do trybu

STOP . .
przegladania parametrow
SHIFT | + | STOP - zawieszenie rejestracji z wylaczeniem buforowania danych i wykasowaniem
zawartosci bufora
A - przetaczanie numeru kanatow ze wskazaniami wyniku pomiaréw wybranego
kanatu, rejestracja wszystkich kanatow

- przetaczanie sekwencyjne na wskazywanie okresu drukowania pomiarow i
V aktualnego posuwu, czasu astronomicznego, daty, dtugosci tasmy
- wyjscie do wskazywania wyniku pomiarow wszystkich kanatow

- wydruk parametrow wszystkich kanatow

- wydruk protokoétu aktualnych pomiaréw w kanatach lub w trybie

pracy wskazywania wynikéw pomiaru w wybranym kanale wydruk aktualnego
niku pomiaru w tym kanale, bez opisu wydruku

- wydruk tablicy nastaw rejestratora

:
v I

SHIFT |~ 4 | ENTER - przerwanie wydruku protokotéw, parametrow i powrdt do aktualnego trybu
rejestracji
|> - wydruk opisu archiwalnego tasmy

16



STAN ZAWIESZENIA REJESTRACIJI (tryb WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW)

|> - przejscie do rejestracji danych bez kasowania zawarto$ci bufora

SHIFT + |> - przejscie do rejestracji danych z wykasowaniem zawartosci bufora

>

- wybér grupy parametrow: S - parametry systemowe

P - parametry pomiarowe

<

A - parametry alarmoéw

C- nastawy
t - autotesty

ENTER| - przejscie do edycji parametru

e obsluga bufora pamiegci

SHIFT | + A - przejscie do obstugi bufora - wyswietlenie informacji o najstarszej dostgpnej danej
( godzina, minuta ) zapamigtanej w buforze pamigci

P

- zmiana warto$ci minut

<

- zmiana warto$ci godziny

|> - przejscie do rejestracji z drukowaniem wybranych danych z bufora
od ustawionej wartosci czasu

STOP - przejscie do trybu wyboru i przegladania grupy parametrow

UWAGA:

o Kazde wcisnigcie pojedynczego przycisku aktywnego w aktualnym trybie i stanie pracy rejestratora jest
potwierdzane krotkim dzwiekiem.
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e Przy realizacji funkcji wymagajqcych uzycia dwoch przyciskow aktywnych w aktualnym trybie i stanie
pracy rejestratora, jako pierwszy nalezy wcisng¢ przycisk o symbolu umieszczonym z lewej strony znaku
,, T 7 a nastepnie drugi przycisk, nie zwalniajgc poprzedniego.

7.3 Funkcje pol wyswietlacza cyfrowego

e CH (1 pole wy$wietlacza )

- wyswietla symbol grupy parametrow (S, P, A, C, t) ' '
lub numer parametru

I

—

- wyswietla numer aktualnie mierzonego lub edytowanego '

~

miejsca pomiarowego ( kanatu )

- ciagle Swiecenie kropki informuje o gromadzeniu lub wydawaniu
danych z bufora

[
F~

- migotanie kropki sygnalizuje przekroczenie pojemnosci bufora

[
-

o
/\

e ALARM (2 pole wyswietlacza ) wskazuje na:

- przekroczenie gornej granicy zakresu pomiarowego ’

- przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiarowego

- przekroczenie zaprogramowanej pierwszej dolnej '
warto$ci alarmowe;j ’

- przekroczenie zaprogramowanych nastgpnych dolnych '
warto$ci alarmowych ’—

- przekroczenie zaprogramowanej pierwszej gornej wartosci ’ '
alarmowe;j

- przekroczenie zaprogramowanych nastgpnych gornych ’ '
wartosci alarmowych

Uwaga: Przy jednoczesnym przekroczeniu zakresu pomiarowego i wartosci alarmowej, sygnalizowany jest tylko stan
przekroczenia zakresu pomiarowego.

-—
- przerwa czujnika pomiarowego -
L3

18




- btad w pomiarze temperatury zacisku lub w pomiarze pradu
czujnikow rezystancyjnych. Wyswietlanie kropki wylacza wyswietlanie
symbolu przekroczenia zaprogramowanych wartosci alarmowych

19



Przy przeglqdaniu i wprowadzaniu parametrow:

L/

- kolejny nr parametru w wybranej grupie '

e VALUE (znaki4 cyfry - pola wy$wietlacza nr 3...7 ) wskazuje znak i wartoé¢ mierzonej wielko$ci na da-
nym miejscu pomiarowym ( kanale ) w jednostkach zadanych przez uzytkownika. Wyrézniony jest znak ,, - 7.
Dla warto$ci dodatniej znak nie jest wySwietlany.

8. Uruchomienie rejestratora

Otworzy¢ drzwiczki rejestratora

Usuna¢ kliny zabezpieczajace przewijacz tasmy
Wyjaé przewijacz taSmy

Wiaczy¢ napigcie zasilania

Wtozy¢ przewijacz tasmy

Po wiaczeniu zasilania rejestrator wchodzi w stan pracy w jakim znajdowat si¢ przed wytaczeniem ( programowa-
nia lub rejestracji ). Przy sprawnej baterii, w pamigci rejestratora sa pamigtane parametry ktore byly zaprogramowane
przed jego wytaczeniem. Graf przej$¢ pomiedzy poszczegdlnymi trybami pracy rejestratora przedstawiono na rysunku
p. strona 21.

Przy braku przewijacza, rejestrator po wlaczeniu zasilania przechodzi w tryb WYBORU I PRZEGLADANIA
GRUPY PARAMETROW.

Po wystapieniu ewentualnych zaktécen w pracy lub incydentalnego przektamania parametrow w pamigci rejestra-
tora nalezy przeprowadzi¢ ZEROWANIE STANU.

8.1 Zerowanie stanu

ZEROWANIE STANU przywraca rejestratorowi sprawnos¢ dzialania. Tracone sa parametry zaprogramowane
przez uzytkownika (oprocz czasu i daty, ktorych stan pozostaje bez zmian) a w ich miejsce przenoszone sa zapro-
gramowane fabrycznie indywidualne parametry standardowe z pamigci EPROM.

Wykonanie ZEROWANIA STANU polega na trzymaniu wcisnigtych przyciskow SHIFT | | STOP przy whcza-
niu zasilania rejestratora.
Po wykonaniu ZEROWANIU STANU rejestrator pozostaje w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY

PARAMETROW z wylaczonym buforem wejsciowym.

8.2 Wybdr i przegladanie grupy parametrow

Rejestrator gromadzi dane w buforze wejsciowym.
Na polu nr 1 wyswietlany jest , migajac, symbol parametréw systemowych S.

—
-

CH ALARM —_—e VALUE

Glowica drukujaca przesuwa si¢ na srodek tasmy. W tym stanie pracy mozna wykonywaé czynnoS$ci obshugi reje-
stratora okres§lone funkcjami przyciskow klawiatury, opisane w punkcie .......

Praca bufora sygnalizowana jest ciaglym $wieceniem kropki na polu nr 1 wyswietlacza, zgodnie z opisem funkcji
pola odczytowego wg punktu 7.1. Po przekroczeniu pojemnos$ci bufora, sygnalizowanym miganiem kropki na polu nr 1
( punkt 7.3 ), nast¢puje zablokowanie wpisywania do bufora nowych danych, do czasu wydrukowania jego zawartosci
na tasmie lub przejécia do rejestracji z wykasowaniem pamigci bufora ( punkt 7.2 )
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Naci$nigcie przycisku

$wietlany jest

pamigtanym w buforze.

Przyciskiem

ST, N7

STOP

spowoduje przejscie do obstugi bufora pamigci. Na polu odczytowym wy-
komunikat ,,bu” i czas odpowiadajacy najstarszym dostgpnym danym za-

L |
U

L )

CH

/N

b [\ /

VALUE

mozna zmienia¢ warto$¢ minut a przyciskami

SHIFT

+

/N

lub

warto$¢ godziny, odpowiadajace innym danym zapamigtanym w buforze. Nacisnigcie przycisku

spowoduje wyjscie z obstugi bufora pamigci. Po naci$nigciu przycisku

P

za Si¢ przesuw tasmy o

ok. 10 mm, opisywane sa parametry rozpoczecia rejestracji. Na tasmie drukowane sa, z maksymalna szybkoscia, dane
zgromadzone w buforze od danej odpowiadajacej ustawionej wartosci czasu. Po wydaniu danych z bufora kontynuowa-
ny jest tryb rejestracji ( punkt 13.8 ).

Naciskajac przycisk

otwarcia” ( punkt 9.2 ) , parametrow z wybranej przyciskiem

ENIER|

/N

lub

\/

mozna przej$¢ do przegladania, bez zmiany nastaw i kontroli znajomosci ,,Slowa

grupy parametrow systemowych
(S), pomiarowych (P), alarmowych (A) lub nastaw rejestratora (C), np. daty w grupie parametréw systemowych ( S ):

oc o
B Iy Iy I

/
|

L
[

ALARM

Zaakceptowanie przyciskiem | ENTER|

Programowania.

VALUE

wybranego parametru z danej grupy spowoduje przejscie rejestratora w tryb
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WLACZENIE ZASILANIA

!

NIE CZY JEST ZEROWANIE STANU TAK

v

Jaki byt tryb pracy rejestratora przed wiaczeniem zasilania

REJESTRACJA| PROGRAMOWANIE / ZAWIESZENIE

A 4

)

Wpis do pamigci parametréw
standardowych

tryb Wyboru i Przegladania Grupy Parametrow S/P/C/A/t

( Stan zawieszenia rejestracji )

S

|

PROGRAMOWANIE
REJESTRACJA
A A TAK | Czy pierwsze wejscie NIE
TAK Czy jest przewijacz | NIE
SPRAWDZENIE ZNAJOMOSCI
Przejscie do poprzedniego trybu pracy < SLOWA OTWARCIA
l l < 7ZLE | DOBRE
| :
S PROGRAMOWANIE PARAMETROW
©
=
= £ % ................................ > - programowanie parametrow
§ @ SE pomiarowych (P)
-8 <X - programowanie parametrow
o8 28 <& h
2 E RE o »ig systemowych (S)
_; E' E- E - programowanie alarméw  (A)
E‘ :gg - programowanie nastaw ( C )
o
Q3
e
5
-
» t - wybor testu
¢ -----———--
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8.3 Programowanie

Programowanie parametru poprzedzone jest kontrola znajomosci ,,Slowa otwarcia”
(punkt9.2.)

Przy probie wprowadzenia niewlasciwej warto$ci stowa, rejestrator powraca do trybu WYBORU I RZEGLADANIA
GRUPY PARAMETROW.

Jezeli w zamowieniu nie podano inaczej, fabrycznie ustawione jest stowo o wartosci 0000 , pozwalajace na swo-
bodny dostgp do programowania, tym samym mozliwe jest zaprogramowanie ,,Slowa otwarcia” o innej wartosci usta-
lonej przez uzytkownika ( punkt 9.3 parametr nr 0 (S0) ).

Zamiast programowac parametry w rejestratorze uzytkownik moze podac je w zamowieniu. Parametry ujete w
zamowieniu sq wpisywane do pamieci EPROM i stajq sie parametrami standardowymi dla danego rejestratora.

Naciskajac przycisk STOP | i raca sie do trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW.
z ktorego mozna przej$¢ do trybu PROGRAMOW ANIA bez ponownego podawania ,Slowa otwarcia”.

Wejscie w wybor testow rejestratora ( t ) i ich uruchamianie nie jest chronione ,,Slowem otwarcia”.

Nacisnigcie przycisku |> inicjuje rejestracje bez kasowania zawartosci bufora.

8.4 Rejestracja - i wskazywanie wielkosci mierzonych

f _Oooougo

' A -' ann'® o
CH ALARM - VALUE
numer kanalu warto$¢ zmierzona w kanale

Jezeli zebrane w buforze wejsciowym dane nie sa wazne, mozna uruchomic rejestracj¢ z wykasowaniem za-
warto$ci bufora naciskajac przy |>

SHIFT

Uwaga:
Po wykryciu nieobecnosci tasmy w przewijaczu lub nieobecnosci przewijacza wylqcza sie rejestracja, natomiast
pomiary i wskazania bedq realizowane.

Przy kontynuacji rejestracji wlacza si¢ przesuw tasmy o ok. 10 mm ( w celu jej napigcia ) i opisywane sa para-
metry rozpoczecia rejestracji. Dla kazdego z kanalow drukowane sa punkty kalibracyjne poczatku i konca zakresu, za-
pamig¢tane w wyniku ostatnio przeprowadzonej kalibracji zakresu ( punkt 9.6 ).

Dane zgromadzone w buforze wejsciowym w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW
(lub gromadzone np. na skutek przerwania rejestracji) po uruchomienia wydruku parametrow z klawiatury sa drukowa-
ne na tasmie z maksymalna szybko$cig natychmiast po ustaniu przyczyny, ktéra spowodowata gromadzenie danych w
buforze.

Po przejsciu do rejestracji kontynuowany jest tryb, ktory byt realizowany przed trybem WYBORU I
PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW:

o Tryb REJESTRACJI WYZWALANEJ - pod warunkiem obecnosci aktywnego stanu sygnatu
sterupcego STOP BIN na zaciskach zdalnego
sterowania (punkt 15).

e Tryb REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW - ze wskazaniami wszystkich kanatow

e Tryb REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU — stan pracy wyr6zniony miganiem numeru
wybranego kanatu pomiarowego
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W trybie REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU wyswietlane i rejestrowane sa wyniki pomiaréw tylko z
wybranego kanalu pomiarowego, pozostale kanaly sa monitorowane co okreslony czas na obecnos¢ alarmow. Stan alar-
mowy z kanatléw monitorowanych zapisywany jest na tasmie rejestracyjnej (punkt 13.4.2 ).

Przycisk A przetacza numer wskazywanego 1 rejestrowanego kanatu pomiarowego. Przejscie migdzy trybem

REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW a trybem REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU jest realizowane

przyciskiem ENIER| o chwili gdy na polu nr 1 wyswietlacza pojawia si¢ numer zadanego kanalu. Powrét do poprzed-

niego trybu wymaga ponownego przycisnigcia tego przycisku .

Naci$niecie przycisku | STOP | powoduje przerwanie trybow rejestracii i przej$cie w tryb WYBORU I RZEGLADANIA

GRUPY PARAMETROW.

W trybie REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW i REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU mozna uaktywnié
wydruk na tasmie tablic parametrow zaprogramowanych w kanatach, protokétu wyniku aktualnych pomiaréw w kana-
tach / kanale /, parametréw alarmowych i stanu nastaw rejestratora, jesli parametr C6 w grupic Nastawy rejestratorow
( C) jest w stanie ,,ON” (punkt 9.6 ). Wydruki tablic moga by¢ w dowolnym momencie przerwane

przyciskiem SHIFT | || ENTER , po czym rejestrator przechodzi do trybu rejestracji z ktérego uruchamiany byt wy-

druk. We wszystkich trybach rejestracji nacisnigcie przycisku |> wyzwala archiwalny opis tasmy ( punkt 13.6 ).

\/

Przyciskiem , w obu trybach rejestracji, przetacza si¢ funkcje pole odczytowego kolejno na wskazywanie
okresu rejestracji pomiardw, aktualnej szybkos$ci przesuwu tasmy rejestracyjnej i dtugosci tasmy pozostatej do
rejestracji ( po uprzednim zaprogramowaniu warto$ci nominalnej dlugosci tasmy w rolce):

okres rejestracji (s) szybko$¢ przesuwu (mm/h)
o arr
. .

CH ALARM - VALUE

czas astronomiczny:

CH ALARM

CH ALARM VALUE
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dhugosc¢ tasmy [m]

CH

ALARM —_—e VALUE

Pozostawienie wyswietlacza w wybranym stanie ponad 10 sek, spowoduje automatyczny powr6t do stanu

wskazywania wyniku pomiarow.

W trybie REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW naci$nigcie przycisk przetacza na nastgpny numer
aktualnie wskazywanego kanatu pomiarowego, bez przerywania rejestracji. W tym stanie pracy miga numer wskazywa-
nego kanatu i wyswietlany jest wynik pomiaru w wybranym kanale. Rejestrowane sa wyniki pomiarow wszystkich ak-

tywnych kanatow.
Po naci$nigciu przycisku

\/

nastgpuje powrot do wyjsciowego stanu pracy rejestratora.

8.5 Programowanie dlugos$ci taSmy

Naci$nigcie przycisku |ENTER| , w czasie wskazywania jw. dtugosci tasmy, powoduje przejscie do jej programowania.

Na polu odczytowym wyswietlana jest dtugos¢ tasmy 32 mb, miga pierwsza cyfra wyswietlanej liczby. Programowac
rzeczywista dtugos¢ tasmy wg ,,Ogolnych zasad przegladania i programowania parametrow”.

9.Parametry rejestratora

9.1 Zestawienie programowalnych parametrow rejestratora

e Parametry systemowe ( S)

Nr Symbol Nazwa Opis Str.
0 S0 SLOWO Stowo otwarcia blokujace dostgp do zmiany parametréw 29
1 S1 ID Numer identyfikacyjny rejestratora 29
2 S2 DATA Data kalendarzowa 29
3 S3 CZAS Czas astronomiczny 30
4 S4 OKRES Okres zapisu wyniku pomiaréw dla wszystkich kanatow 30
5 S5 WEW. Nominalna predko$¢ przesuwu tasmy rejestracyjnej 30
6 S6 ZEW. Predkos¢ przesuwu ta§my ustawiana zewngtrznym sygnatem 30
7 S7 WYSWIETLANIE | Czas ekspozycji wyniku pomiaru na polu odczytowym 30
8 S8 RAPORTY Liczba raportow dobowych 30
9 S9 DOBA Godzina rozpoczgcia umownej doby dla drukowania raportow 30

e Parametry alarmowe ( A)

Nr Symbol Nazwa Opis Str.

A0 P.NK Przyporzq(.lkoxyanie przekaznikowi numeru kanatu pomiarowego 36

lub sygnalizacji zdarzen

1 Al A. AKT Typ aktywnosci przekaznika, A - aktywny Iub P - pasywny 37

2 A2 TYP Typ alarmu, L ( min ) lub H ( max ) 37

3 A3 ALARM Warto$¢ alarmowa 38

4 A4 HIS. AL Histereza alarmu 39
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Parametry pomiarowe ( P)

Nr Symbol Nazwa Opis Str.
0 PO TYP Numer zakresu pomiarowego 31
1 P1 AKT Stan aktywnosci kanatu A - aktywny, P - pasywny 31
2 P2 F.PT Sposdb przetwarzania sygnatu wejsciowego 32
3 P3 CJ/LR Kompensacja ACJC/CJ / oporno$¢ linii / rezystancja nadajnika 33
4 P4 WE. MIN Dolna i gbrna granica sygnatu wejsciowego 34
5 P5 WE. MAX
6 P6 WY. MIN Dolna i gbrna granica wartos$ci wskazywanej na polu odczytowym 35
7 P7 WY. MAX
8 P8 J.WY Jednostka warto$ci wskazywanej ( do 7 znakow ) 35
9 P9 OBIEKT Opis informacyjny kanatu ( do 9 znakow ) 36
e Nastawy rejestratora (C)
Nr Sym- Nazwa Opis Str.
bol
0 Co P. TRANSM Predkos¢ transmisji dla tacza RS 232 lub RS 485 39
1 Cl PROTOKOL | Protokot transmisji (Lumbus lub Modbus wg zaméwienia) 39
2 C2 JEZYK Jezyk opisu tasmy rejestracyjnej ( polski lub angielski ) 40
3 C3 OPIS Wiaczenie lub wylaczenie opisu biezacego tasmy 40
4 C4 KOMUNIKATY [ Ustawianie pelnej lub skroconej formy drukowania komunikatow 40
5 C5 P. ALARMOWA | Wiaczenie alarmowych parametrow drukowania i przesuwu tasmy 40
6 C6 PARAMETRY | Aktywnos¢ przyciskow wyzwalajacych drukowanie tablic z parametrami 40
7 C7 Z.ALARMOWY | Wybér rodzaju zapisu w stanie alarmu — punkt lub kreska 40
8 C8 C. MIN Kalibracja elektryczna rejestratora ( kalibracja ustawienia glowicy w 41
9 C9 C. MAX stosunku do linii 0% i 100% na ta$mie rejestracyjnej)

9.2 Ogoélne zasady przegl adania i programowania parametréw

Stanem wyjsciowym dla przegladania okreslonej grupy parametréw, jest migajaca na polu nr 1 wyswietlacza litera
S (parametry systemowe ), P (parametry pomiarowe ), A ( parametry alarmowe), C ( nastawy rejestratora ) lub t
( testy, opisane w punkcie 18 ), wybierana po przejsciu do pracy w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY

PARAMETROW.

Przyciskig
do przegladania poszczegodlnyc
Na wyswietlaczu nr

/N

Iub

Przyciskami

/N

Iub

ALARM VALUE

mozna wybra¢ grupg parametrow i przez nacisnigcie przycisku

h parametrow.

ne wartos$ci poszczegolnych parametrow. Przegladanie nie wymaga znajomosci ,,Stowa otwarcia”.

Naci$nigcie przycisku

STOP

spowoduje powrdt do wyboru grupy parametrow.
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1 pojawi si¢ numer parametru, ktorego wartos¢ jest wskazywana na pozostatej czgsci pola.

\/

zmienia si¢ numer wyswietlanego parametru. W ten sposob mozna przeglada¢ aktual-



Nacisnigcie przycisku |ENTER| spowoduje przej$cie do programowania wybranego parametru.

Pierwsze wej$cie w programowanie parametrow, po wlaczeniu zasilania lub po wyjsciu z trybu rejestracji, jest chronio-
ne ,, Slowem otwarcia ” i jezeli jego wartosc¢ jest rozna od 0000, musi by¢ poprzedzone kontrola jego znajomosci.

Kontrola polega na wprowadzeniu na pole odczytowe wszystkich pozycji domniemanego Slowa otwarcia i po-

roOwnaniu z zawarta w pamigci rejestratora wartoscia, zaprogramowana przez producenta wg zaméwienia lub ustawiona
przez uzytkownika.

Na polu odczytowym pojawi sie napis:

Przyciskiem

przyciskiem
podane

CH ALARM

A lub V ustawic wartos¢ pierwszej migajqcej cyfry stowa na polu nr 4 wyswietlacza ,

>

przejs¢ do drugiej cyfry itd. Przyciskiem zaakceptowac wartos¢ nastawy. Jezeli
stowo bylo wlasciwe, rejestrator wchodzi w tryb programowania wybranego parametru. Je-

zeli nie, na tasmie drukowany jest komunikat,, ZEE SEOWO OTWARCIA” a program wraca do trybu WYBORU I
PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW.

Stowo otwarcia jest jednym z parametrow systemowych i mozna je zmienic¢, znajqc jego wartos¢ dotychczasowq.
Zmiana ,,Stowa otwarcia” odbywa sie na zasadzie wyboru do programowania parametru nr 0, w grupie parame-
trow systemowych, po uprzednim wprowadzeniu poprawnego stowa otwarcia.

ENTER

Po naci$nigciu przycisku zacznie migac¢ pierwsza z cyfr / lub grupa cyfr / wartosci wybranego parametru,

przyciskiem A lub

v zmienia si¢ warto$¢ tej cyfry / lub grupy cyfr /. Przyciskiem [> przechodzi

si¢ do zmiany warto$ci nastgpnej cyfry / lub grupy cyfr /. Nacisnigcie przycisku

ALl d akceptuje 1 konczy programo-

wanie wybranego parametru, nast¢puje przejscie do programowania nastgpnego w Kolejnosci parametru.

STOP

Naci$nigcie przycisku lub zaprogramowanie ostatniego parametru z danej grupy spowoduje powro6t do
stanu przegladania parametrow.

Przy probie zaprogramowania parametru, o warto$ci mniejszej lub wigkszej od nominalnego przedziatu wartosci
parametru, na polu wyswietlany jest komunikat ,,Err L” lub ,,Err H”.

Cc_ _
C I I

komunikat o btedzie nastawy

Po nacisnigciu przyciskow | SHIFT | + |> na ta§mie drukowany bedzie komunikat o btedzie, z informacja o

przyczynie jego wystapienia.

Naci$nigcie przycisku |ENTER| , przy blednej nastawie, spowoduje powr6t do edycji parametru z automatycznie

skorygowana warto$cia nastawy na najblizsza warto$¢ prawidlowa. Naci$niecie przycisku | STOP |spowoduje wyjscie z

edycji bez zmiany parametru.

Szczegdtowy sposob postgpowanie zalezny jest od wybranej grupy parametrow S, P, A lub C, w ktorej programo-
wane sg poszczegélne parametry:
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Parametry systemowe ( S )

Przegladanie i programowanie parametrow systemowych wg ,,Ogélnych zasad przegladania i programowania
parametrow” ( punkt 9.2 ).

e Parametry pomiarowe ( P)

ENITER

Po nacisnigciu przycisku na polu nr 1 wy$wietlacza pojawi si¢ migajaca cyfra 1 oznaczajaca numer pierw-

szego kanatu pomiarowego.

CH ALARM —e VALUE

/N NS S0

Przyciskiem lub zmienia si¢ numer kanatu od 1 do 6. Nacisniecie przycisku powoduje po-
wrét do wyboru grupy parametrow.
Po wybraniu numeru zadanego kanatu i naci$nigciu przycisku , na polu nr 1 wyswietlacza pozostaje nu-

mer kanalu, natomiast na polu nr 2 pojawi si¢ migajaca cyfra ,,0” oznaczajaca numer pierwszego parametru pomiarowe-
go, ktorego wartos¢ jest wskazywana na pozostatej czesci pola odczytowego.

1 I~ [
(| lC

CH ALARM VALUE
nr kanatu  nr parametru nr zakresu
Naci$nigcie przycisku spowoduje powr6ét do wyboru numeru kanahu.

Przegladanie i programowanie poszczegolnych parametréw pomiarowych wg ,,Ogoélnych zasad przegladania i
programowania parametrow’ ( punkt 9.2 ).

Zakonczenie programowania ostatniego parametru w kanale i jego zaakceptowanie powoduje przejscie do przegla-
dania parametrow w wybranym kanale.

Nacisnigcie przycisku | STOP | , w trybie przegladania parametrow kanatu, spowoduje przejscie do wyboru nume-

ru kanatu, z automatyczna weryfikacja nastaw wartosci alarmowych w stosunku do zaprogramowanej dolnej i gornej
granicy wartosci wskazywanej ( parametry P6 i P7 ). Jezeli wystgpuje konflikt nastaw, przekaznik o zle zaprogramowa-
nej warto$ci alarmowej ustawiany jest jako pasywny ( P ). Warto§¢ alarmowa, zaleznie od typu alarmu L lub H, jest
automatycznie ustawiona na warto$¢ WY.MIN lub WY.MAX.

Parametry pomiarowe zaprogramowane dla okreslonego kanatu moga by¢ kopiowane do innego wybranego kana-

tu. Wybraé przyciskami A lub V numer kanatu docelowego ( 1...6 ). Wcisniecie przyciskow | SHIFT |+ | ENTER

spowoduje wyswietlenie komunikatu ,,COPY” ina polu nr 7 wyswietlacza migajacego numeru kopiowanego kana-

hu. Numer kopiowanego kanalu mozna zmienié¢ przyciskiem A lub v . Zaakceptowanie nastawy

przyciskiem ALl d spowoduje skopiowanie parametrow pomiarowych z kanatu o numerze wyswietlanym na polu

nr 7 wyswietlacza do kanatu o numerze wyswietlanym na polu nr 1.
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CH ALARM - VALUE

nr kanalu docelowego nr kanatu kopiowanego

UWAGA:
Kopiowanie parametrow kanatu, jezeli jest to pierwsze wejscie w programowanie parametrow, chronione
Jjest procedurq sprawdzenia znajomosci ,,Stowa otwarcia” rejestratora, j.w.

Po operacji kopiowania parametrow wyswietlacz pozostaje w trybie wyboru numeru kanatu na polu nr 1.

e Parametry alarmowe ( A)

Po naci$nigciu przycisku na polach nr 6 i nr 7 wy$wietlacza pojawi si¢ migajacy numer przekaznika. Na
polu nr 1 wyswietlany jest numer kanalu w ktéorym zaprogramowany jest przekaznik lub symbol przyporzadkowane;j
przekaznikowi funkcji sygnalizacji zdarzen ( wg punktu 9.5, parametr A0 ).

/ /I |
|

CH ALARM — \JALUE
nr kanatu nr przekaznika
Przyciskiem lub : mozna zmienia¢ numer przekaznika od 1 do 12. Wraz z numerem przekaznika wy-

$wietlany jest numer kanatu w ktérym dany przekaznik jest zaprogramowany lub symbol przyporzadkowanej danemu
przekaznikowi funkcji sygnalizacji zdarzen.

Przyciskiem | STOP | mozna wrdcié do wyboru grupy parametrow.

Po zaakceptowaniu wybranego numeru przekaznika przyciskiem przestaje migaé nr przekaznika a na polu
nr 2 wyswietlacza pojawi si¢ migajaca cyfra ,,0” oznaczajaca numer pierwszego parametru, z grupy parametrow alar-
mowych. Na polach nr 3...7 pojawia si¢ informacje zwigzane z aktualnie wybranym numerem parametru dla danego
przekaznika.

I / [ |
(i [ (A

CH ALARM = VALUE

nr kanatu nr parametru nr ustawianego kanalu nr przekaznika

Przegladanie parametrow alarmowych dla przekaznika i ich programowanie wg ,,Ogélnych zasad przegladania i
programowania parametréw’ ( punkt 9.2 ).
Zakonczenie programowania ostatniego parametru dla wybranego przekaznika i jego zaakceptowanie przyci-

skiem |ENIER| spowoduje przejscie do stanu przegladania parametréw alarmowych dla tego przekaznika.

Zakonczenie programowania ostatniego parametru w grupie parametréw alarmowych i jego zaakceptowanie
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przyciskiem |ENTER| spowoduje powroét do przegladania parametrow w tej grupie.

e Nastawy kalibracyjne (C)

Przegladanie i programowanie poszczegolnych parametréw wg ,,0gélnych zasad przegladania i programowa-
nia parametréw” ( punkt 9.2 ).

o Testy(t)

Po zaakceptowaniu przyciskiem |ENTER| parametru ,.t”, zamiast symbolu parametru pojawi si¢ migajaca cyfra

okreslajaca numer pierwszego testu. Numer testu wybiera si¢ przyciskiem Alub v .

Wybor akceptuje si¢ przyciskiem|ENIER| | przechodzac do realizacji testu. Poszczegdlne testy sa opisane w rozdziale:
TESTOWANIE, punkt 18 .

Kazda procedura testowa konczy si¢ po nacisnigciem przycisku , po czym nastgpuje powrdt do wyboru
grupy parametrow.

9.3 Opis parametrow systemowych ( S)

Parametry systemowe sa parametrami nie zwiazanymi z kanatami rejestratora. Zmiana parametru, patrz punkt
,» Ogolne zasady wprowadzania i przegladania parametrow .

Nastawy poszczegolnych parametrow, oprocz parametru nr 0, mozna wydrukowacé przyciskami | SHIFT |+ I>

Parametr nr 0 (S0)
SEOWO ( Stowo otwarcia )

Format parametru: 0000...9999.

Fabrycznie ustawiane jest ( jezeli zamawiajacy nie poda innej wartosci ) stowo 0000 , ktére pozwala na swo-
bodny dostep do programowania parametrow rejestratora. Ustawienie stowa o innej warto$ci zabezpiecza
wprowadzone do rejestratora parametry przed skasowaniem lub zmiana. Mozliwe jest tylko ich przegladanie
oraz drukowanie. W trybie przegladania oraz drukowania parametrow systemowych rejestratora jego wartos¢,

rézna od 0000, nie jest drukowana. Drukowany jest tylko symbol ,,22??2”.

Parametr nr 1 (S1)
ID ( Numer identyfikacyjny rejestratora)
Format parametru: 000...999

Fabrycznie ustawiany jest numer 000 lub inny wedlug zaméwienia. Numer ID jest wykorzystywany do iden-
tyfikacji tasm rejestracyjnych z rejestratorem a przy komunikacji z komputerem stanowi adres rejestratora.

| 0 10
l [

CH ALARM - VALUE

nr parametru nr identyfikacyjny (ID )

Parametr nr 2 (S2)
DATA ( Data kalendarzowa)

Format wprowadzania daty: rok. miesiac. dzien . Przy Zerowaniu stanu aktualna data nie jest
kasowana.
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Parametr nr 3 ($3)
CZAS ( Czas astronomiczny )

Format wprowadzania czasu : godziny. minuty w systemie 24 godzinnym . Przy Zerowaniu stanu aktualny
czas nie jest kasowany.

Parametr nr 4 (S4)
OKRES ( Okres drukowania wyniku pomiarow )

Wartos¢ tego parametru okresla okres drukowania na tasmie rejestracyjnej wyniku pomiaru z
szesciu kanalow pomiarowych. Parametr ten moze przyjmowac wartosci 0 lub 4, 6, 12, 24,

30, 60, 120 lub 240 sekund.

Po ustawieniu warto$ci parametru na 0 okres drukowania wyniku pomiarow jest proporcjonalny
do ilosci aktualnie wlaczonych aktywnych kanaléw pomiarowych:

OKRES = ilo$¢ wlaczonych kanaléw x 1 sek.

Pozostale kanaty pomiarowe musza by¢ w stanie wylaczenia pomiaru i rejestracjitzn. parametr
pomiarowy PO nalezy zaprogramowac na 00 (p. punkt 7.4). Dla tego typu pracy wytaczona jest obsluga
parametru C5 (Predkos$¢ alarmowa)

Parametr nr 5 (§'5)

WEW. (Nominalna pr¢dkos$¢ przesuwu tasmy rejestracyjnej)
Parametr ten ustala predko$¢ przesuwu tasmy, gdy zaciski sterujace 32-33 (WEW / ZEW ) sa rozwarte.
Warto$¢ posuwu mozna wybrac z szeregu: 0 lub 5, 10, 20, 60, 120, 240, 300, 600 mm/h. Dla kazdej wybra-

nej wartos$ci posuwu, réznej od 0, mozna w rejestratorze zaprogramowac dowolny z dostepnych okresow
punktowania. Przy jego wyborze powinno si¢ kierowa¢ kryterium czytelnosci zapisu. Ustawienie parametru
na wartosc¢ ,, 0 ” oznacza wylaczenie drukowania i przesuwu tasmy.

Parametr nr 6 (S6)
ZEW. (Predkos¢ przesuwu tasmy ustawiana zewngtrznym sygnatem)
Parametr ten ustala predkos¢ przesuwu tasmy, gdy zaciski sterujace 32 - 33 ( WEW / ZEW ) sa zwarte.

Warto$¢ posuwu mozna wybraé z szeregu jak w tablicy. Kazdej z warto$ci posuwu tasmy, réznej od 0,
przyporzadkowany jest okres drukowania wg tablicy:

5 10 20 60 120 240 300 600
mm/h |mm/h |mm/h [mm/h mm/h | mm/h |mm/h [mm/h
240s | 120 s 60 s 30s 24 s 12s 12s 45

Parametr nr 7 (S7)
WYSWIETLANIE ( Czas ekspozycji wyniku pomiaru na polu odczytowym)

Wartos$¢ tego parametru okresla czas ekspozycji na polu odczytowym wyniku pomiaru w kolejnym
kanale pomiarowym. Parametr ten moze przyjmowac wartosci 1, 2, 4, 10, 20 lub 40 sekund.

Parametr nr 8 (§8) i nr 9 (§9)
RAPORTY i DOBA ( Parametry ustalajace wydruk raportéw dobowych)

Raport dobowy zawiera wartosci chwilowe pomiaréw wszystkich kanatow z kazdej pelnej godziny lub wartosci
$rednie pomiardéw za okres jednej godziny, warto§¢ maksymalng i minimalna w kanale opisane czasem ich wy-
stapienia i warto$¢ srednia z pomiaré6w w kanale, w przedziale czasu objetym raportem. W ciagu doby moze
by¢ drukowanych 1...4 raportow. 110$¢ raportdw i godzina od ktorej liczona jest umowna doba ustalone sa sta-
nem zaprogramowania tych parametréw. Dostgpne jest, na zamowienie, wykonanie rejestratora z programem w
ktorym raporty zawieraja dane z kazdych 30min pracy rejestratora.

Zaprogramowanie wartoSci parametru S8 na:

0 - wylacza drukowanie raportéw dobowych,

1.4 - ustala ilo$¢ drukowanych raportow w ciagu 24 godzin z warto$ciami chwilowymi pomia-
row z kazdej pelnej godziny, w przedziale czasu objetym raportem,
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1. ... 4. - ustala ilo$¢ drukowanych raportow w ciagu 24 godzin z warto$ciami srednimi z
pomiaréw, za okres kazdej jednej godziny, w przedziale czasu objgtym raportem

W parametrze S9 programuje si liczbe z przedziahu:
00...23 opisujaca pelng godzing od ktorej liczona bgdzie umowna doba dla ustalenia czasu wydruku
raportow. Jest to rowniez godzina rozpoczgcia drukowania pierwszego raportu. Wydruk raportu uru-
chamiany jest automatycznie na podstawie warto$ci obu parametrow.

Ustawienie np. parametru S8 na wartos¢ 2 parametru S9 na wartosé¢ 13 oznacza, ze w ciqgu 24
godzin liczonych od godziny 13.00 drukowane bedq dwa raporty, pierwszy o godzinie 13.00 a drugi
o godzinie 1.00.

Zaprogramowanie zerowej wartosci parametru S6 ( WEW.) wylacza przesuw tasmy i rejestracje
biezacych pomiaréw, drukowane sa wowczas na tasmie tylko raporty dobowe, zgodnie ze stanem
parametrow S8 1 S9.

Po zaprogramowaniu parametru C7 ( punkt 9.6 ) na OFF, raporty dobowe bgda drukowane bez
wyniku pomiarow kanatow, z kazdej petnej godziny. Standardowo parametr S8 ustawiony jest na
warto$¢ 0, wylaczone jest drukowanie raportéw dobowych

Uwaga: Przeprogramowanie w rejestratorze jednego z parametréw systemowych nr 2...5, majgcych wplbyw na inter-
pretacje zapisanych na tasmie wynikow pomiaru, po przejsciu ze stanu zawieszenia rejestracji w tryb reje-
stracji powoduje ( punkt 13.1 ):
® rozsuniecie zapisu na tasmie w punkcie odpowiadajqcym czasowi wprowadzenia zmiany,

o wstawienie linii opisu biezqcego
® przejscie do rejestracji wg nowych nastaw.

9.4 Opis parametrow pomiarowych ( P)

Parametry pomiarowe ustawia si¢ osobno dla kazdego z kanatow pomiarowych. Warto$¢ parametru zmienia si¢ wg
punktu ,, Ogélne zasady wprowadzania i przegladania parametrow .
Nastawy poszczegdlnych parametréw mozna wydrukowaé przyciskami SHIFT | + |>

Parametr nr 0 (P0)
TYP (Numer zakresu pomiarowego)

Zaprogramowanie i zaakceptowanie numeru zakresu 00, oznacza wylaczenie pomiaru i rejestracji w danym
kanale i przej$cie do programowania nastgpnego parametru.
Zaprogramowanie zakresu z przedziatu 1...13 i zaakceptowanie wyboru przyciskiem |ENTERspowoduje
przejscie do programowania stanu aktywnosci kanatu.

11 (
(| [

CH ALARM - VALUE
nr kanatu  nr parametru nr zakresu

Parametr nr 1 (P1)

AKT ( Stan aktywno$ci kanatu )
Wybor symbolu:

e A (Kanat aktywny ) oznacza, ze wyniki pomiar6w w danym kanale bgda rejestrowane na tasmie.

® P (Kanal pasywny ) oznacza, ze warto$¢ w kanale jest mierzona lecz wyniki pomiaréw nie sa rejestrowane na ta-
$mie. Przypisane dla tego kanatu przekazniki alarmowe dziataja. Przekroczenie jednej z zaprogramowanych wartosci
alarmowych, gdy alarm ten zaprogramowany jest jako aktywny ,,A”, powoduje ustawienie kanalu w stan aktywno-
$ci i rejestracje wyniku pomiarow. Jezeli parametr P. ALARMOWA jest wlaczony, rejestracja odbywa si¢ wowczas
przy predkosci przesuwu tasmy 600 mm/h i okresie drukowania 4s i trwa do chwili ustapienia stanu alarmowego.
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CH ALARM - VALUE
nr kanatu  nr parametru aktywnos¢ kanatu

Naci$nigcie przycisku [ENIER| spowoduje zaakceptowanie nastawy i przejscie do programowania
nastgpnego parametru.

Parametr nr 2 (P2)

F. PT (Sposéb przetwarzania sygnatu wejsciowego)

Parametr okresla funkcjg przetwarzania sygnalu w kanale lub przetwarzania sygnatow wejsciowych kilku
kanatow na warto$¢ wskazywana na wyswietlaczu i rejestrowana na tasmie w wybranym kanale
pomiarowym. Funkcja przetwarzania opisana jest warto$cia trzech kolejno programowanych cyfr.

[ 'mEEEN
(Y (N

CH ALARM - VALUE

nr parametru funkcja przetwarzania ( 3 cyfry )

® Pierwsza cyfra okrefla rodzaj operacji matematycznej w biezacym kanale:
0 - liniowe przetwarzanie sygnatu
1 - pierwiastkowanie

® Druga cyfra okresla rodzaj operacji matematycznej pomiedzy kanalami pomiarowymi:
0 - bez operacji pomigdzy kanatami pomiarowymi
1 - dodawanie
2 - odejmowanie
3 - u$rednianie
4 - mnozenie
e Trzecia cyfra okreSla:
numer kanatu docelowego dla operacji matematycznej okreslonej druga cyfra parametru. Wynik
operacji migdzy warto$ciami wejSciowymi danego kanatu a docelowym jest drukowany i wskazywany
w kanale docelowym, zamiast warto$ci mierzonej w tym kanale, po przetworzeniu na warto$¢ wyj-
$ciowa wedlug stanu zaprogramowania parametréw wyjsciowych kanatu docelowego.
0 - bez operacji pomigdzy kanatami pomiarowymi
1...6 - wybrany numer kanatu docelowego

Zaprogramowanie funkcji przetwarzania np. dla kanatu nr 1 i nr 3 jako ,,033” oznacza, ze wejSciowa war-
to$¢ mierzona w kanale nr 1 jest drukowana bez zmian w tym kanale, a wejsciowa warto$¢ mierzona w kanale
nr 3 jest usredniana z wejsciowa wartoscia pomiaru z kanatu nr 1 1 wynik tej operacji, po przetworzeniu na
warto$¢ wyjsciowa z zaprogramowanego dla kanatu nr 3 przedziatu WY.MIN ... WY.MAX (przedzial zmien-
nosci funkcji przetwarzania), jest drukowany 1 wyswietlany w kanale nr 3.

Zaprogramowanie w kanale pierwiastkowej funkcji przetwarzania oznacza, ze aktualnie mierzonej wej-
sciowej wartos$ci Ux odpowiada wartos¢ Uwy, wskazywana na polu odczytowym i drukowana na tasmie, prze-
liczona wg wzoru:

Uwy = (WY.MAX - WY.MIN) x SQRT(( Ux - WE.MIN) / (WE.MAX - WE.MIN)) + WY. MIN

Ujemne wartosci Ux sg traktowane jako wartosc ,,0”.
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Np. dla zaprogramowanych w kanale danych:

Zakres wejsciowy 1...5
Zakres wyjsciowy 4...20
po przeliczeniu otrzymujemy:

dlaUx =1, Uwy=4 ( 0% szeroko$ci tasmy )
dlaUx =3, Uwy=15.312 (70.7% szerokosci tasmy )
dlaUx =5, Uwy =20 ( 100% szerokosci tasmy )

Nacisniecie przycisku |ENIER| spowoduje zaakceptowanie nastawy i przej$cie do programowania
nastepnego parametru.

Parametr nr 3 (P3)
CJ/LR (Kompensacja ACJC/CJ, oporno$¢ linii lub rezystancja nadajnika )

Sposéb programowania zalezy od wybranego numeru zakresu ( parametr P0 ) i konfiguracji czujnikow:
¢ Dla zakresow 4, 12 i 13 ( nadajnik rezystancyjny, pomiar temperatury opornikiem termone-
trycznym RTD ):
e w polaczeniu tréjprzewodowym i dwuprzewodowym z opornikiem wyréwnawczym -
zaprogramowac nalezy wartosc ,, 000.0”
KaZda inna wartosé bedzie traktowana jako rezystancja linii (LR) i uwzgledniana
przy obliczaniu wyniku pomiaru, co spowoduje powstanie bledu.
e w polaczeniu dwuprzewodowym ze znang opornoscia linii taczacej zaprogramowaé war-
to$¢ rowna acznej rezystancji obu przewodoéw. Rezystancje linii wprowadza si¢ jako
warto$¢ statoprzecinkowa z przedziatu 000.0...999.9 Q.
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¢ Dla zakresu nr 3 ( nadajnik potencjometryczny ):
e zaprogramowaé warto$¢ rzeczywistej ( lub nominalnej ) rezystancji nadajnika. Rezystan-
cj¢ wprowadza sig jako warto$¢ zmiennoprzecinkowa.

¢ Dla zakresow 05...11 ( pomiar temperatury termoelementem TC )
parametr P3 okresla sposob kompensacji temperatury spoiny odniesienia termoelementu.

Przyciskiem v lub A ustali¢ na wyswietlaczu migajacy napis ,,ACJC” lub

migajace litery CJ np. w symbolu ,,CJ23”.
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e ACJC - ustala samoczynna kompensacj¢ spoiny odniesienia ( gdy czujnik temperatury
spoiny odniesienia znajduje si¢ na plycie zaciskowej lub gdy do zaciskow B i E rejestrato-
ra jest przylaczony zewngtrzny czujnik umieszczony w przystawce ACIC ).

Po zaakceptowaniu wyboru przyciskiem rejestrator sprawdza poprawnos¢ konfi-
guracji czujnika i zwor na pakiecie uktadu wejsciowego ( Rys.6 ) do wspoétpracy z
ACJC:

- dla ACJC z czujnikiem temperatury na zaciskach B, E rejestratora, zworg nalezy
usytuowa¢ w potozeniu TERM CJ.
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- dla ACJC z czujnikiem temperatury w przystawce ACJC, zworg nalezy usytuowaé w
potozeniu ACJC.

Jezeli konfiguracja pakietu dla ACJC nie odpowiada wykonaniu rejestratora do wspdlpracy z
okreslonym czujnikiem temperatury spoiny odniesienia, nie jest podiaczony czujnik temperatury
spoiny lub w trakcie pracy powstata przerwa w jego obwodzie, to na tasmie drukowany jest ko-
munikat: ,PRZERWA ACJC”.

W trybie rejestracji dodatkowo opisana zostanie aktualna data i czas zdarzenia, po czym reje-
strator kontynuuje pomiary i rejestracj¢ biorac za podstawg ostatnia poprawng warto$¢ tempera-
tury spoiny odniesienia. Komunikat o przerwie czujnika bgdzie ponawiany po kazdym urucho-
mieniu rejestracji z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW.

Po sprawdzeniu konfiguracji nastgpuje przejscie do programowania nastgpnego parametru.

e (CJ23 - ustawiona standardowo temperatura 23°C spoiny odniesienia, ktéora moze by¢
zmieniana.

Przyciskiem |> przechodzi si¢ do ustawiania warto$ci ( na zasadach podanych w
pkt. 9.2 ) migajacych kolejno cyfr temperatury odniesienia lub wraca do wyboru CJ/ACJC.
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ENTER|
Dokonany wybér temperatury odniesienia zaakceptowac przyciskiem , hastepuje

wowczas przejscie do programowania nastgpnego parametru. Rejestrator uwzglednia poprawke
réwna zaprogramowanej wartosci temperatury CJ przy pomiarach temperatury w danym kana-
le.

Przy pomiarach temperatury termoelementem rejestrator bada impulsowo pradem testujacym
przerwg termoelementu. Badanie to mozna wylaczy¢ dla wszystkich kanatéw wprogra-

mowujac kropke, przez nacis$nigcie przyciskow SHIFT | . A , po symbolu rodzaju kompen-
sacji spoiny odniesienia CJ/ACJC.
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¢ Dla innych numeréw zakreséw parametr P3 nie jest dosg¢pny.

UWAGA dotyczqca parametréw P3...P6
Wartosci tych parametrow sq liczbami zmiennoprzecinkowymi ze znakiem. Znak ,, minus”

ustawia si¢ na wyswietlaczu nr 3, przyciskami SHIFT) v . Przy dodatniej wartosci
parametru znaku nie wyrdznia sig i pole to jest wygaszone.
Niektore wartosci mozna wprowadzié¢ na kilka rownowaznych sposobow. Np. +5mV mozna
zapisa¢ jako: 5.000, 5.00, 5.0, 5 . Kropke dziesietng wprowadza sie uzywajqc przyciskow

SHIFT | + A w momencie gdy miga cyfra, po ktorej chcemy umiesci¢ kropke.

Parametr nr 4 (P4) inr 5 (P5)
WE. MIN i WE. MAX ( Dolna i gérna granica sygnatu wej$ciowego )

Wartosci tych parametrow okreslaja wejsciowy zakres pomiarowy programowanego kanatu. Podaje sig¢ je w
jednostkach charakterystycznych dla danego numeru zakresu ( Tablica nr 1). Dopuszczalne wartosci parame-
trow podane sa w Tablicy nr 1 kol. 4. Warto$¢ gornej granicy zakresu musi by¢ wigksza niz warto$¢ dolne;j
granicy, przy zachowaniu minimalnej rozpigtosci zakresu wg Tablicy nr 1 kol. 5.
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Warto$¢ parametru P4 moze by¢ programowana w przedziale od dolnej granicy zakresu (Tablica 1, kol. 4) w
gbre zakresu, az do warto$ci ograniczonej przedziatem minimalnej jego rozpigtosci (Tablica 1, kol 5).
Parametr P5 ( WE.MAX ) moze by¢ ustawiany w zakresie od gornej granicy zakresu (Tablica 1, kol. 4) do
warto$ci ograniczonej przedzialem minimalnej jego rozpigtosci , w stosunku do zaprogramowanej wczesniej

wartosci parametru P4 ( WE.MIN ) .

Uwaga:

Dla zakresow programowanych z jednostronnym przesunieciem zera (lupa ), trzeba liczy¢ sie z dodatkowym
bledem wzglednym wynikajacym z wartosci dolnej granicy zaprogramowanego zakresu pomiarowego ( przesuniecia
zera ). Nie nalezy wiec programowac niskiego zakresu pomiarowego o zbyt dicym przesunieciu zera, poniewaz korzysci
wynikajqce ze zwiekszonej bezwzglednej dokladnosci odczytu z tasmy rejestracyjnej lub skali cyfrowej mogq zosta¢
okupione znacznym przyrostem bledu wzglednego pomiaru. Dla rejestratora klasy 0.5 norma IEC 484 ustala maksy-
malny przyrost bledu bezwzglednego na 0.2% wartosci przesuniecia zakresu.

Np.

Dla zaprogramowanego zakresu nr 01: 20...24 mV
- zakres pomiarowy wynosi 4 mV

- przesunigcie zakresu wynosi 20 mV

- maksymalny dopuszczalny btad wzgledny pomiaru wg IEC:

02x20+0.5x%x4

btad wzgledny = 1 =1.5%

Btad wzgledny pomiaru moze wigc osiagnac stosunkowo duza wartos¢.

Parametr nr 6 (P6) inr 7 (P7)
WY. MIN i WY. MAX ( Dolna i gorna granica warto$ci wskazywanej na polu odczytowym)

Podczas pomiarow wielko$ci wejsciowej na polu odczytowym pojawia si¢ proporcjonalna warto$¢ wyjscio-
wa wyrazona w jednostkach ustalonych parametrem P8. Warto$¢ gornej granicy zakresu wyj$ciowego musi
by¢ wigksza niz warto$¢ dolnej granicy.
Uwaga:
Format wyswietlania i drukowania wyniku zalezy od zaprogramowania pozycji kropki dziesietnej dla jednego
z tych parametrow. Jezeli doktadnosci obu cyfr sq rozne to wybierana jest liczba mniej dokladna ( mniej cyfr
po kropce ).

Parametr nr 8 (P§)

J. WY (Jednostka warto$ci wskazywane;j )

Po wyborze numeru typu zakresu ( parametr PO ) J.WY ustawia si¢ odpowiednio na mV, mA, Q lub °C. Je-
zeli odpowiada ona uzytkownikowi to nie musi jej programowac. Uzytkownik moze zmieni¢ jednostke pro-
gramujac, dla kazdego kanatu, nowy symbol jednostki sktadajacy si¢ z 7 znakow. Kolejne znaki ASCII wy-
biera si¢ przez nastawienie na polu odczytowym odpowiadajacego im kodu szesnastkowego (punkt 22 ). W
czasie programowania tej grupy parametrow, na polu wyswietlane sa: numer kanatu, numer parametru bgda-
cy kolejnym numerem znaku i ustawiany znak ASCII w kodzie szesnastkowym.
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Zaakceptowanie ustawionego znaku (parametru) przyciskiem |ENIER| spowoduje przejscie do

programowania nastgpnego znaku jednostki (parametru). Po zaprogramowaniu siodmego znaku,

przyciskiem e akceptuje si¢ ustawienie catego symbolu jednostki i przejscie do programowania na-

stepnej grupy parametrow ( tekst informacyjny ). Dla symbolu jednostki o mniejszej ilosci znakow, ustawie-
nie i zaakceptowanie cyft ,,00” na polu odczytowym konczy programowanie tego symbolui powoduje na-

tychmiastowe przej$cie do programowania tekstu informacyjnego ( parametr P9 ).
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nr kanalu  nr parametru nr znaku znak ASCII w kodzie szesnastkowym

Jednostki wartosci wskazywanej ( np. KW, km/godz itp. ) nie sa wyswietlane podczas rejestracji, natomiast
sa drukowane w protokodle pomiarow.

Parametr nr 9 (P9)
OBIEKT (Opis informacyjny kanatu )

Uzytkownik moze zaprogramowac 9 znakéw alfanumerycznych dla kazdego kanatu, drukowanych w rubryce
OBIEKT tablicy parametrow. Kolejne znaki wybiera si¢ przez nastawienie na polu odczytowym znaku ASCII
w kodzie szesnastkowym ( punkt 22 ). Programowanie tekstu i opis pol wyswietlacza jak dla parametru P8.
Ustawienie i zaakceptowanie cyfr ,,00” przyciskiem lub nacis$nigcie przycisku spowoduje
przejécie do przegladania parametrow w kanale. e Srop

Uwaga:

Przeprogramowanie parametrow pomiarowych majgcych wptyw na interpretacje zapisanych na tasmie wy-
nikéw pomiaru, po przejsciu z trybu WYBORU I RZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW w tryb rejestracji,
spowoduje:

e drukowanie danych z bufora wg dotychczasowych nastaw,

® rozsuniecie zapisu na tasmie w chwili przeprogramowania parametru

e wstawienie komunikatu ,, Zmiana nastaw < data, czas>",

o drukowanie danych wg nowych nastaw

9.5 Opis parametrow alarmowych ( A)

Parametry alarmowe ustawia si¢ dla kazdego z 12-tu dostgpnych przekaznikoéw. Przyporzadkowanie poszczegolnych

przekaznikéw do kanatow pomiarowych jest dowolne.
Nastawy poszczeg6lnych parametréw mozna wydrukowaé przyciskami | SHIFT | + |> .

Parametr nr 0 (40)

P. NK ( Przyporzadkowanie przekaznikowi numeru kanalu pomiarowego lub sygnalizacji

zdarzen )
Na polu nr 2 wyswietlany jest numer parametru. Na polach nr 6 i nr 7 wyswietlany jest numer wybranego
przekaznika a na polu nr 1, numer kanatu w ktoérym ten przekaznik jest ustawiony lub symbol przyporzadko-
wanej danemu przekaznikowi funkcji sygnalizacji zdarzen. Na polu wyswietlacza nr 4, migajac wyswietla-
ny jest numer kanatu pomiarowego 1...6 w ktorym ustawiany bedzie przekaznik o numerze wyswietlanym

na polunr 6 i nr 7 lub symbol funkcji sygnalizacji zdarzen: przerwy czujnikow == | lub konca papieru

r
l: . Ustawienie przyciskiem A lub :; numeru kanatu pomiarowego 1... 6 i zaakceptowanie
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nr kanatu nr parametru nr ustawianego kanalu nr przekaznika

ENTER

nastawy przyciskiem , spowoduje przyporzadkowanie wybranego przekaznika do kanatu pomiarowego

0 numerze ustawionym na polu nr 4 wyswietlacza. Nastgpuje wtedy przejscie do programowania parametrow
przekaznika , a na polu nr 1 wyswietlany jest wybrany numer kanatu pomiarowego.

Jezeli przekaznik byt wezesniej przypisany do innego kanalu pomiarowym niz wskazywany na polu

nr 1, ustawiany jest jako pasywny ( P ). Jezeli pierwotnie byt typu L ( H) to warto$¢ alarmowa

ustawiona jest na dolnej ( gornej ) granicy zakresu zaprogramowanego w wybranym kanale. Pozostate,
ustawione wczesniej, parametry przekaznika nie ulegaja zmianie.

Ustawienie przyciskiem A lub v symbolu przerwy czujnikéw lub symbolu konca papieru

i zaakceptowanie nastawy przyciskiem |ENIER| spowoduje przyporzadkowanie temu przekaznikowi

funkcji sygnalizacji przerwy czujnikow ( detekowanych przez rejestrator KE8 ) lub konca papieru.
Na polu wyswietlacza nr 1 wyswietlany jest wybrany symbol funkcji przekaznika.

Parametrnr 1 (41)
A. AKT (Typ aktywnosci przekaznika )

Parametr ten moze przyjmowac dwa znaczenia:
e _P” - alarm nieaktywny, rejestrator nie reaguje na przekroczenie stanu alarmowego lub na wystapienie wy-
branego zdarzenia.

e ,,A” - alarm aktywny, rejestrator sygnalizuje i rejestruje przekroczenie alarmowej wartosci nastawy lub
sygnalizuje wystapienie wybranego zdarzenia.
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nr kanatu  nr parametru typ aktywnosci alarmu  numer przekaznika

ENTER
Jezeli przekaznik ustawiony jest w kanale pomiarowym, naci$nigcie przycisku , po wybraniu typu

aktywnosci alarmu, powoduje przejscie do programowania nastgpnego parametru alarmowego przekaznika.

Jezeli przekaznikowi przyporzadkowana jest funkcja sygnalizacji zdarzen, nacisniecie przycisku |ENTER| po
wybraniu typu aktywnosci, spowoduje zaakceptowanie nastawy i przej$cie w stan podgladu
parametréw przekaznika (parametry A2, A3, A4 sa niedostepne).

Parametr nr 2 (42)
TYP ( Typ alarmu )

Kazdemu przekaznikowi w kanale powinien by¢ przypisany typ alarmu L lub H.

L - oznacza, ze po przekroczeniu zaprogramowanej wartosci poziomu alarmowego w kierunku warto$ci ma-
lejacej, przekaznik zewrze swoje styki wykonawcze.
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H - oznacza, ze po przekroczeniu zaprogramowanej wartosci poziomu alarmowego w kierunku warto$ci
rosnacej, przekaznik zewrze swoje styki wykonawcze.
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nr kanatu  nr parametru typ alarmu nr przekaznika

Naci$niecie przycisku |ENER| o wybraniu typu alarmu, powoduje przej$cie do programowania nastgpnego
parametru przekaznika.

Parametr nr 3 (43)
ALARM ( Warto$¢ alarmowa )

Warto$¢ alarmowa programowana jest w jednostkach wartosci wskazywanej rejestratora. Warto$¢ tego para-
metru jest liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem. Znak ,, minus” ustawia si¢ na polu nr 3 wyswietlacza

SHIFT \. /
przyciskami + . Gdy parametr jest dodatni pole to jest wygaszone.
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nr kanalu nr parametru warto$¢ alarmowa
. . . . ENIER . . .
Po nacis$nigciu przycisku sprawdzana jest poprawno$¢ nastawy wartosci alarmowej w stosunku do

innych wczesniej ustawionych w danym kanale przekaznikow ( alarméw ) i do ustawionych wartosci parame-
trow P5 ( WY.MIN ) i P6 ( WY.MAX ). Wartosci alarmowe przekaznikow typu H musza by¢ algebraicznie
wigksze niz dla przekaznikow typu L i musza sie mie$ci¢ w zaprogramowanym przedziale
WY.MAX...WY.MIN. Przy poprawnych nastawach nastapi przejscie do programowania nastgpnego para-
metru.

Blad nastawy w stosunku do zaprogramowanych wartosci wyjsciowych sygnalizowany jest na wyswietlaczu
komunikatem ”Err H” lub ”Err L”.

Btad nastawy w stosunku do warto$ci alarmowej innego przekaznika w kanale sygnalizowany jest na wyswie-
tlaczu komunikatem Err , z podaniem numeru przekaznika z nastawa ktorego nastapit konflikt.

Nacis$nigcie wowczas przycisku spowoduje powrot do edycji parametru z automatycznie skrygowana
warto$cia nastawy na najblizsza warto$¢ prawidtowa.

Parametr nr 4 (44)
HIS. AL ( Histereza alarmu )

Histereza alarmu okresla roznicg pomigdzy narastajaca i malejaca wartoscia sygnatu mierzonego, okreslong w
procentach zakresu wyjsciowego danego kanalu , powodujacego zwarcie lub rozwarcie stykéw roboczych ak-
tywnego przekaznika. Warto$¢ histerezy jest liczba statoprzecinkowa. Programuje sig ja w zakresie

0.1 ... 1.5% zakresu wyjsciowego ( parametry pomiarowe P5 i P6 ).
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nr kanatu  nr parametru wartcs¢ histerezy
warto$¢
alarmowa
<>
histereza

Nacisnieciu przycisku | ENIER| spowoduje przejscie w stan podgladu parametréw. Wezesniejsze uzycie przycisku

STOP

spowoduje wyjscie z procedur nastaw odpowiednich parametrow alarmu bez wptywu na ich stan pierwotny.

9.6 Nastawy rejestratora (C)

Nastawy rejestratora sa parametrami nie zwigzanymi z kanatami pomiarowymi.

Poszczegblne programowane nastawy mozna wydrukowaé przyciskami | SHIFT| 4 |>

Parametr nr 0 (C0)
P. TRANSM ( Predkos¢ transmisji )

Parametr ten okresla predkos¢ transmisji przy wspolpracy rejestratora z komputerem. Mozna wybrac jedna z
wartosci predkosci 1200, 2400, 4800 lub 9600 bodow.
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nr parametru warto$¢ nastawy

Parametr nr 1(C1)
PROTOKOL ( Protokét komunikacyjny)

Parametr ten okresla typ zainstalowanego w rejestratorze protokotu komunikacyjnego.

Wyswietlony symbol:
e L - oznacza, ze rejestrator jest wykonany z protokotem komunikacyjnym LUMBUS.
e P<I..6> - oznacza, ze rejestrator jest wykonany z protokotem komunikacyjnym MODBUS.

Mozna wybra¢ i zaakceptowacé tryb transmisji ASCII i RTU wraz z jednostka informacyjna, gdzie:
P1 - ASCII 7N2
P2 - ASCII 7E1
P3 - ASCII 701

P4 - RTU 8N2
P5—- RTU 8EI
P6 - RTU 801
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Parametr nr 2(C2)
JEZYK ( Jezyk opisu tasmy rejestracyjnej)

Parametr ten okresla jezyk w jakim drukowane bgda na tasmie komunikaty i opisy. Mozna wybraé opis w
jezyku polskim ( na polu nr 7 wys$wietlacza litera P ) lub angielskim ( na polu nr 7 wy$wietlacza litera E ).

Parametr nr 3 (C3)
OPIS ( Opis biezacy tasmy )

Linia opisu biezacego drukowana jest w takich odstgpach czasu aby zawsze jedna z nich byta widoczna w
polu zapisu rejestratora.
Po ustawieniu warto$ci parametru na:

0 - wyltaczone jest drukowanie linii opisu biezacego

1 - drukowana jest linia opisu biezacego ograniczona do opisu czasu

2 - drukowana jest petna linia opisu biezacego ( nazwa rejestratora, numer identyfikacyjny, kod koloréw, po-
suw tasmy, aktualna data i czas )

3 - drukowana jest pelna linia opisu biezacego i skale analogowe, przy opisie archiwalnym tasmy (p.13.6)

Parametr nr 4 (C4)
KOMUNIKATY (Forma drukowania komunikatow)

Parametr ten okresla zakres informacji jaki jest drukowany na tasmie, w postaci komunikatow, po
wystapieniu zdarzen zwiazanych z praca rejestratora.

Po ustawieniu parametru na:

ON - wlaczone jest drukowanie opisow zdarzen ( alarm, przerwa czujnika ) i komunikatu ,, Koniec tasmy”

OFF - wylaczone jest drukowanie opiséw zdarzen i komunikatu ,, Koniec tasmy” ( punkt 13.6 ).

Parametr nr 5 (C5)
P. ALARMOWA (Alarmowe parametry drukowania i przesuwu tasmy)

Po przelaczeniu parametru na ,,ON”, parametry rejestracji zalezne sa od aktualnego stanu alarméw. Po
osiagnigciu stanu alarmowego, zaprogramowanego dla dowolnego z przekaznikdw, w rejestratorze ustala sig :
- przesuw tas§my 600 mm/h

- okres drukowania 4 s

Po zaniku w rejestratorze stanu alarmowego, nastgpuje powrét do pierwotnych parametrow rejestracji

Przy parametrze ustawionym na ,,OFF”, po wystapienie w rejestratorze stanu alarmowego, nie ulegaja
zmianie zaprogramowane parametry rejestracji.

Parametr nr 6 (C6)
PARAMETRY ( Aktywno$¢ przyciskow wyzwalajacych drukowanie tablic)

Ustawienie parametru na ,,ON” uaktywnia w trybie rejestracji przyciski wyzwalajace wydruk parametrow
wszystkich kanatéw, wydruk protokoétu aktualnych pomiarow w kanatach, wydruk tablicy nastaw i opis
archiwalny tasmy.

Po przetaczeniu parametru na ,,OFF” przyciski sterujace tymi wydrukami sa nieaktywne.

Parametr nr 7 (C7)
7. ALARMOWY (Zapis w stanie alarmowym)

Parametr ten okresla sposob drukowania wynikéw pomiaru w kanale w stanie alarmowym.
Po ustawieniu parametru na:

P — drukowana jest linia jednopunktowa, tak jak w stanie pracy bez alarmu

L — w obszarze trwania stanu alarmowego drukowana jest linia kreskowa (2 - punktowa )
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Parametr nr 8 (C8) inr 9 (C9)
C. MIN i C.MAX ( Kalibracja elektryczna rejestratora )

Jest to procedura w ktdrej na podstawie kalibracji potozenia koncowki gtowicy drukujacej na linie 0% i
100% tasmy rejestracyjnej, wprowadza si¢ do pamigci rejestratora informacj¢ o potozeniu dolnej i gornej
granicy rejestracji rejestratora, odpowiadajacych dolnej i gornej granicy zakresow pomiarowych dla kanatow

rejestratora.
— - e
N - A
numer parametru _' _’. ’_ nastawa kalibracyjna
CH ALARM —e VALUE

Po wybraniu parametru C8 lub C9 glowica przyjmuje potozenie odpowiednio w poblizu linii 0% lub 100% ta-
$my, a na polach nr 5...7 wyswietlacza wskazywana jest warto$¢ przesunigcia koncowki glowicy drukujace;j

( wmm ) w stosunku do punktu odniesienia ustalonego przez producenta dla poczatkowej ( 0% ) lub konco-
wej (100 % ) linii podziatki papieru.

Przechodzac do programowania nastaw kalibracyjnych, przyciskiem mozna przesuwac koncowke
glowicy w kierunku wartosci rosnacych a przyciskiem w kierunku warto$ci malejacych ze skokiem
co 0.21 mm, w przedziale -5.0...0...5.0 mm. v

swr| | >
Przyciskami + mozna wydrukowaé na tasmie punkty kontrolne odpowiadajace warto§ciom
nastawy. Po kazdym wydruku tasma przesuwa si¢ o krok.

ENIER

Przyciskiem akceptuje si¢ ustawiong warto$¢ nastaw kalibracyjnych.

Uwaga:

Rejestrator dostarczany jest z ustawionymi nastawami kalibracyjnymi. Po wymianie tasmy rejestracyjnej,
sprawdzi¢ czy potozenia koncowki glowicy drukujqcej, odpowiadajqce dolnej i gornej granicy zakresu pomiarowego,
pokrywajq sie z liniami 0% i 100% szerokosci zapisu na tasmie. Dopuszczalne sq odchylki nie przekraczajqce
0.2 mm. Przy wiekszych, przeprowadzi¢ procedure kalibracji elektrycznej rejestratora.

10. Wymiana tasmy rejestracyjnej
Producent dostarcza rejestrator z zatozona zwijana tasma rejestracyjna.

31
32

34

28

36

28. rolka zwijajaca 34. prowadnik
31. walek z zabierakami 36. plyty boczne
32. pokrywa
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Przy wymianie taSmy skladanej nalezy:

odchyli¢ prowadnik /34/ i ciagnac za niego wyjac przewijacz ta§my z rejestratora

wyjac z kasety zapisana tasme

otworzy¢ kasete odwijajaca

wlozy¢ nowa ta§me do kasety odwijajacej, wyciagna¢ okoto 10 cm tasmy i zamknaé pokrywg /32/
tasme natozy¢ perforacja na zabieraki kot /31/ 1 zamkna¢ prowadnik /34/

przewijacz tasmy wlozy¢ do rejestratora

Przy wymianie taSmy zwijanej nalezy:

odchyli¢ prowadnik /34/ i ciagnac za niego wyja¢ przewijacz taSmy z rejestratora

wyjac rolke zwijajaca /28/ z zapisana tasma

wyjac¢ kotnierz (metalowy) z rolki /28/

trzymajac tasme¢ wykona¢ kilka obrotéw drugim kotnierzem w kierunku przeciwnym do kierunku zwijania tasmy.
$ciagnac tasme z rolki

wlozy¢ nowa ta§me do kasety odwijajacej, wyciagnaé okoto 15 cm tasmy i zamknaé pokrywe /32/

wilozy¢ koniec tasmy w szczeling rolki zwijajacej i nawina¢ 2 + 3  zwojow

natozy¢ tasme perforacja na zabieraki kot /34/, a rolke zwijajaca /28/ wlozy¢ do kasety czopami w szczeliny ptyt
bocznych /36/ 1 zamkna¢ prowadnik /34/

wlozy¢ przewijacz do rejestratora

11. Wymiana glowicy drukujacej

Zastosowana w rejestratorze glowica drukujaca pozwala na wydrukowanie min 750.000 punktow w kazdym z 6

koloréw. Ilos¢ ta zalezy od jakosci tasmy. Przerwy w zapisie, zanik punktow lub wyrazne zmniejszenie ich $rednicy,
$wiadcza o wypisywaniu si¢ atramentu danego koloru.

Przy wymianie glowicy nalezy:

wcisnaé przycisk | STOP | (jesli rejestrator pracuje)

odchyli¢ pole odczytowe z klawiaturg /4/
wyjac z karetki /41/ zuzyta glowice drukujaca /17/ 1 zalozy¢ nowa

41
17 42 \

AN
1

g

S N
TONGN I
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17. glowica drukujaca
41. karetka
42. prowadnica karetki
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12. Smarowanie

Do smarowania uzywac oleju Renolin MR30 (firmy FUCHS) bedacego na wyposazeniu rejestratora.

Co ok. 6 miesiecy eksploatacji rejestratora czysta tkaning usunaé zbierajace si¢ zanieczyszczenia, a nast¢pnie mata
iloscia oleju posmarowa¢ powierzchnie trace w przewijaczu tasmy i przektadni napgdu tasmy (oznaczone przez S,
rys.12).

Co ok. 3 miesiace eksploatacji rejestratora czysta tkaning usunac z prowadnicy karetki /42/ zbierajace sig na niej
zanieczyszczenia. Na prowadnicg karetki nanies¢ niewielka ilo$¢ oleju (2 krople) i rozprowadzi¢ go przesuwajac kilka-
krotnie karetk¢ a nastgpnie prowadnicg wytrze¢ z nadmiaru oleju.

13. Opisy tasmy

13.1 Opis w trybie programowania parametrow

swr || [ >
W trybie PROGRAMOWANIA parametrow ( punkt 8 ), przyciskami + mozna uzyskaé¢ wydruk
warto$ci kazdego zaprogramowanego lub przegladanego parametru w formacie dla niego podanym , pod warunkiem
obecno$ci w rejestratorze przewijacza z taSma rejestracyjna.

13.2 Opis w trybie drukowania parametrow (paszport)

Po przejéciu w tryb REJESTRACII ( punkt 8 ) mozna uzyska¢ wydruk parametréw okreslajacych stan zaprogra-

mowania rejestratora.
Po nacisnigciu przyciskow + , Zostaje przerwana cykliczna rejestracja wynikow pomiaréw a na taSmie

rejestracyjnej sa drukowane parametry w postaci tablic: ALARMY, PARAMETRY WEKCIOWE, PARAMETRY
UZYTKOWNIKA, PARAMETRY SYSTEMOWE i STAN NASTAW.

Tablica :

o ALARMY zawiera: dane o stanie zaprogramowania parametréw poszczegdlnych przekaznikow alarmowych wraz z
ich przyporzadkowaniem kanatom pomiarowym. Nie sa drukowane dane przekaznika zaprogramowanego do sy-
gnalizacji przerwy czujnikoéw lub konca tasmy.

e PARAMETRY WEISCIOWE zawiera: dane o wielkosciach wejsciowych mierzonych przez rejestrator, opis
wielko$ci mierzonej lub rodzaj czujnika (WEJSCIE)

e PARAMETRY UZYTKOWNIKA zawiera: dane o sygnatach wejéciowych oraz dodatkowy opis informacyjny
zaprogramowany przez uzytkownika (OBIEKT) odnoszacy si¢ do kanatu pomiarowego (max. 9 znakéw alfanume-
rycznych).

e PARAMETRY SYSTEMOWE zawiera: og6lne parametry rejestratora (nie zwazane z kanatami pomiarowymi)
uzupehione nazwa typu rejestratora KE8. Dla parametru SO (Stowo otwarcia) na tasmie sa drukowane symbole
"222?" jesli w rejestratorze jest zaprogramowane stowo o innej wartosci niz 0000, lub ”0000” gdy stowo otwarcia
ma wartos¢ 0000.

o STAN NASTAW zawiera: dane dotyczace nastaw parametroOw nie zwiazanych z kanatlami pomiarowymi takie jak
typ interfejsu i rodzaj protokotu wymiany danych, predkos¢ transmisji, format i jezyk opisow tasmy, aktywno$¢
przyciskow.

"PARAMETRY WEJSCIOWE" i "PARAMETRY UZYTKOWNIKA" dla poszczegolnych kanalow sg opisywane w
kolorze danego kanalu. Opisywane sa tylko kanaly aktywne!
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Opis tablic:

e ALARMY - ALARMS

Symbol w jezyku | Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim
K C Numer kanalu pomiarowego
P.NR RELAY Numer przekaznika ( 1...12))
ALARM ALARM Warto$¢ alarmowa w jednostkach wyjsciowych
TYP TYPE Typ alarmu L - minimum, H - maksimum
A. AKT A. ACT Aktywnosc¢ alarmu A - aktywny, P - pasywny
HIS. AL ALARM. HYST. Histereza alarmu ( 0.1...1.5 %)
e PARAMETRY WEISCIOWE - INPUT PARAMETERS
Symbol w jezyku | Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim
K C Numer kanalu pomiarowego
AKT ACT Aktywnosc¢ kanatu A - aktywny, P - pasywny
TYP TYPE Numer zakresu
CJ/LR CJ/LR Typ kompensacji zimnych konicow (ACJC/CJ) lub rezystancja doprowadzen lub
oporno$¢ nadajnika
WE. MIN IN. MIN Dolna granica sygnatlu wejsciowego
WE. MAX IN. MAX Gorna granica sygnalu wejsciowego
JEDN UNIT Jednostka sygnatu wejsciowego
WEJSCIE INPUT Wielkos$¢ mierzona lub rodzaj czujnika

e PARAMETRY UZYTKOWNIKA - USER PARAMETERS

Symbol w jezyku | Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim

K C Numer kanalu pomiarowego

WY. MIN 0. MIN Dolna granica warto$ci wskazywanej w jednostkach uzytkownika
(JLWY)

WY. MAX 0. MAX Gorna granica warto$ci wskazywanej w jednostkach uzytkownika
(JLWY)

J.WY O. UNIT Jednostka wielkosci wskazywanej podana przez uzytkownika

F.PT CON. Funkcja przetwarzania sygnatu

OBIEKT OBJECT Opis informacyjny kanatu pomiarowego
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e PARAMETRY SYSTEMOWE - SYSTEM PARAMETERS

Symbol w jezyku Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim
ID ID Numer identyfikacyjny rejestratora
ZEW. EXT. Zewngtrzna predkosé przesuwu tasmy
WEW. INT. Wewngtrzna predkosé przesuwu tasmy
OKRES PERIOD Okres drukowania wyniku pomiarow
CZAS TIME Czas astronomiczny
DATA DATE Data
RAPORTY REPORTS Raporty dobowe
SEOWO PASSWORD Stowo otwarcia ( ???? lub 0000 )
REJESTRATOR RECORDER KES8 - symbol rejestratora
Po nacisnigcie przyciskow SHIFT| |> zostaje przerwana cykliczna rejestracja wynikdéw pomiar6w a na

ta$mie rejestracyjnej sa drukowane parametry w postaci tablicy STAN NASTAW.

Tablica :

STAN NASTAW zawiera: dane rejestratora dotyczace nastaw parametrow nie zwiagzanych z kanatami pomiaro-
wymi takie jak parametry transmisji, format opisow tasmy, jezyk opisu, aktywnos$¢ przyciskow wyzwalajacych druko-
wanie tablic parametrow, parametry zapisu w stanie alarmowym.

Opis tablicy:

e STAN NASTAW - CONDITION

| ' )
STAN |NASTAW
)
INTERFEJS RS 232
ET%RANSM. 9600 -
PROTOKOE Bl -
JEZ YK P
OPIS 2 -
KOMUNIKATY] Pl O
P|. ALARMO qFF
TALHA T O
PARAMETRY ﬁa -
KES ID.9 199912 0728 OO
)
Rys.14

Symbol w jezyku Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim

INTERFEJS INTERFACE Typ interfejsu wg zamowienia ( RS 232 lub RS 485)
P. TRANSM. BAUD RATE Predko$¢ transmisji
PROTOKOL PROTOCOL Protokot transmisji (Lumbus lub opcja Modbusa)
JEZYK LANGUAGE Jezyk opisu tasmy ( polski lub angielski )
OPIS DESCRIPTION Ustawienie formatu drukowania linii opisu biezacego
KOMUNIKATY INFORMATIONS Zakres informacji drukowanych na tasmie w postaci komunikatow
P. ALARMOWA ALARM SPEED Wiaczone lub wytaczone alarmowe parametry rejestracji
Z. ALARMOWY ALARM REC. Linia zapisu w stanie alarmowym (linia 1- lub 2-punktowa)
PARAMETRY PARAM. PR. Stan aktywnosci przyciskow uaktywniajacych wydruk tablic
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13.30pis w trybie drukowania protokotu

W trybie "REJESTRACII" (punkt 8.4 ) mozna wydrukowa¢ wyniki aktualnych pomiarow oraz innych wybranych
parametrow.
Po nacisnigcie przyciskOw | guer | + v , Zostaje przerwana rejestracja wynikow pomiarow a na taSmie

drukowany jest protokét WYNIKI POMIAROW.
Zawiera on wyniki aktualnych pomiarow w kanatach lub w kanale, jednostke wielko$ci wskazywanej, warto§¢
pierwszego przekroczonego stanu alarmowego w kanale z opisem typu alarmu ( L lub H ) i po przekroczeniu granicy

zakresu pomiarowego, jej warto$¢ z opisem kierunku przekroczenia ( MIN lub MAX).
Przy przerwie czujnika, w miejsce parametrow WARTOSC, J.WY, P.ZAKRESU i P.ALARMU drukowany jest
komunikat PRZERWA OBWODU CZUJNIKA. Integralna czgécia protokohu jest linia opisu, ktora zawiera datg i czas

rozpoczgcia wydruku oraz nr identyfikacyjny rejestratora. Parametry poszczegolnych kanalow w protokoéle sa opisywa-
ne w kolorze danego kanatu.

Opisywane sg tylko kanaly aktywne !

‘ ‘ CJ
%YNI KL POMI AROh
-
3 500 V OCIOCE3| (O
2 0. 00 A 30(.00 L EOCIOL 2 -
1 v BOOOMA 8700 H OCIOE |1
K| WARTOSC J.WY| P. BAKRE P. ALARM OBIEKT -
-
KES8 ID.9PYO 1999.1R.03/ | 9 00_©
-
-
c
Rys.15
Opis tablicy:
e WYNIKI POMIAROW - RESULTS
Symbol w jezyku Symbol w jezyku Opis parametru
polskim angielskim
K C Numer kanatu pomiarowego
WARTOSC VALUE Aktualna warto$¢ wielkosci mierzonej w jednostkach uzytkownika (J.WY )
J.WY O. UNIT Jednostka wielkosci wskazywanej podana przez uzytkownika
P. ZAKRESU RANGE. O Warto$¢ granicy przekroczonego zakresu pomiarowego
P. ALARMU ALARM. O Warto$¢ nastawy przekroczonego 1 stanu alarmowego
OBIEKT OBJECT Tekst informacyjny kanatu pomiarowego
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13.40pisy w trybach rejestracji

13.4.1 Ogolne zasady zapisu wykresow

1 - linia opisu biezacego zawsze widoczna w polu zapisu rejestratora. Zawiera datg, opis czasu i znacznik czasu oraz
posuw tasmy

2 - zmiana sposobu zapisu wykresu z punktowego na kreskowy po przekroczeniu granicy alarmu H (dla parametru C7 —
Z. ALARMOWY, ustawionego na ,L.”")

3 — brak zapisu w przypadku gdy warto$¢ rejestrowana w stanie alarmowym przekracza granice zakresu pomiarowego
4 — brak zapisu w przypadku gdy wartos¢ rejestrowana przekracza dolna granicg zakresu pomiarowego

5 - zapis w przypadku gdy granica alarmu pokrywa si¢ z dolng granica zakresu pomiarowego na linii dolnej granicy
zakresu rejestracji

.
o

Joo0oooooo00o000¢g

Rys.16

W przypadku rejestracji stanu alarmowego po wybraniu zapisu kreskowego, koniec kreski liczony w kierunku
zmiany sygnatu powodujacego przekroczenie ustawionej wartosci alarmu, odpowiada warto$ci zmierzone;.

13.4.2 Ogolne zasady tworzenia opisow ta Smy oraz odczytu wykresow

1. Opis czasu i posuwu zawarty w linii opisu biezacego, stanowi podstawe dla odczytu czasu wystapienia okre§lonej

warto$ci na wykresach w polu zapisu rejestratora. Drukowanie tego opisu mozna wytaczy¢.

2. Opis czasu; czasu i daty; lub czasu, daty i posuwu:

e w TRYBIE REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW lub WYBRANEGO KANAEU odnosi si¢ do pierwszego

punktu wykresu wydrukowanego po tym opisie.

e w TRYBIE REJESTRACIJI WYZWALANEJ odnosi si¢ do punktow wykreséw nastepujacych po kazdym wy-
zwoleniu zapisu.

. W przypadku, gdy w czasie gromadzenia danych w buforze wystapit alarm, ktory kasuje niealarmowa zawartosé
bufora lub nastapito uruchomienie rejestracji z wykasowaniem zawartosci bufora, wzglednie nastapito przepehie-
nie bufora, to zdarzenia te powoduja utrate ciagtosci czasu i danych dla wykresow we wszystkich kanatach reje-
stratora. Utrata ciaglo$ci jest zaznaczana na taSmie symbolem <:> w kazdym z trybow rejestracji.

w
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4. Jesli w buforze zapamigtane byty zdarzenia i komunikaty, ktore nie zostaly jeszcze wydane na tasmg w chwili
wystapienia alarmu kasujacego niealarmowa zawarto$¢ bufora, to bedzie opisany tylko czas wystapienia alarmu i
o tym czasie bgda rownoczesnie realizowane i opisywane zdarzenia. W nastgpnej kolejnosci bgda opisywane komu-
nikaty rzeczywistym czasem ich wystapienia (bez znacznika czasu).

7. W TRYBIE REJESTRACII WYBRANEGO KANA%LUpozostate kanaty sa tylko monitorowane na obecnos¢
alarmow co okreslony czas. Warto$¢ na wybranym kanale jest zapisywana z okresem rownym zaprogramowanemu
czasowi punktowania a po kazdym punktowaniu tego kanatu nastgpuje pomiar i ew. zapis stanu alarmowego dla
jednego z kolejnych aktywnych kanatéw monitorowanych.

8. Wystapienie alarmu na kanale monitorowanym w trakcie gromadzenia danych w buforze w TRYBIE

REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU, nie kasuje nicalarmowej zawarto$ci bufora.

9. Przelaczenie bez kasowania zawartosci bufora w TRYB REJESTRACJI WYBRANEGO KANALUlub powrot do
TRYBU REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW, w trakcie wydawania danych z bufora na t&dmg, nastapi do-
piero po wydaniu danych zapamigtanych w poprzednim trybie rejestracji.

13.4.3 Przykladowe opisy tasmy w trybie rejestracji wszystkich kanaléw ( po wl aczeniu
rejestracji bez kasowania zawarto $ci bufora )

1 - uszkodzenie czujnika temperatury spoiny odniesienia termoelementu. Pomiary i rejestracja na kanatach z termo-
elementami sa kontynuowane z uwzglednieniem ostatniej poprawnej wartosci temperatury spoiny.

2 - linia opisu biezacego drukowana w miarg przesuwu tasmy na tle wykresow. Jedna linia opisu biezacego jest zawsze
widoczna w polu zapisu rejestratora i okresla podstawe czasu dla odczytu wykreséw przez wydruk czasu i posuwu
oraz daty.

3 - przerwa czujnika pomiarowego TC lub RTD. Po opisie czasu i nazwy zdarzenia rejestrator przerywa dalszy zapis
wykresu dla tego kanatu.

4 - zatrzymanie rejestracji i przejscie do trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW. Opisywany
jest czas, data i nazwa czynnosci. Rejestrator zapamigtuje w buforze dane do zapisu na tasmie.

5 - zapis kontrolny punktow kalibracyjnych poczatku (0%) i konca (100%) zakresu zapisywanych po uruchomieniu
rejestracji z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW

6 - uruchomienie rejestracji z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW
Rejestrator przesuwa tasme¢ o ok.10 mm, nanosi punkty kalibracyjne zakreséw i opisuje lini¢ statusu zawieraja-
ca czas, datg i nazwg wykonanej czynnosci, posuw tasmy oraz kod koloréw kanatéw i nr identyfikacyjny reje-
stratora. Nast¢pnie opisywane sa ew. komunikaty /10/ i/11/. Jesli w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA

GRUPY PARAMETROW dokonano wymiany tamy to te czynnosci i opisy beda odnosity si¢ do nowej tasmy.

7 - rozpoczgcie zapisu danych zapamigtanych w buforze w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY
PARAMETROW (zapis w czasie nierzeczywistym). Dane zachowuja ciagto$¢ wigc sa opisane tym samym czasem i
data jak przed zawieszeniem rejestracji /4/ (a nie czasem i data uruchomienia rejestracji /6/ jw). Dodatkowo jest
opisany takze dotychczasowy posuw, poniewaz w przyktadzie opisu przyjgto, ze w trybie WYBORU I
PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW przeprogramowano wartcé¢ posuwu tasmy na 120 mm/h, a dane w
buforze sa oczywiscie gromadzone i wydawane na tasmg przy dotychczasowych parametrach rejestracji (posuwu i
czasu punktowania). Jesli posuwu nie zmieniano, to linia ta nie zawiera jego opisu i aktualny jest posuw opisany w
linii /6/ (taki sam jak w linii /2/).
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8 - wydawanie danych z bufora z nowym posuwem 120 mm/h zaprogramowanym w trybie WYBORU I
PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW. Jé&li nie dokonywano zmiany posuwu, to linia nie bedzie opisywa-
na.

9 - wystapienie alarmu w trakcie wydawania danych z bufora. Drukowane sa: symbol typu alarmu, warto§¢ alarmowa i
opis informacyjny obiektu.

Uwaga !

Wydawanie danych /12/ gromadzonych w ciggu jednej godziny trwa przez okreslony czas, w ciqgu ktorego dane
nadal sq zapisywane do bufora i ich wydawanie na tasme przebiega w dalszym ciqgu w czasie nierzeczywistym.
Pierwszy alarm wykasowuje w chwili swojego wystqpienia niealarmowe dane, ktore nie zostaly jeszcze wydane na
tasme - nastepuje utrata ciqglosci czasu i danych niealarmowych, na rzecz wspomagania przez bufor zapisu i opi-
sow tasmy w stanie alarmowym, zaznaczona symbolem :> . Na tasmie jest opisywany, w kolorze kanatu, czas
zapisu pierwszego punktu w stanie alarmowym, kierunek przekroczenia poziomu alarmowego oraz OPIS
INFORMACYJNY KANALU (OBIEKT) .

10 - komunikat po uruchomieniu rejestracji /6/ przypominajacy o wystapieniu przerwy czujnika pomiarowego TC lub
RTD, opisany w kolorze danego kanatu
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11 - komunikat po uruchomieniu rejestracji /6/ przypominajacy o wystapieniu przerwy w obwodzie czujnika spoiny
odniesienia

12 - zapis na tasmie zawartosci bufora zgromadzonej w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY

PARAMETROW

13 - zapis stanu alarmowego przy ostatnio ustalonym posuwie 120 mm/h poczawszy od opisanej godziny ( dla parame-
tru C5 zaprogramowanego na ,,OFF”.

e Zatrzymanie rejestracji i ponowne wiqczenie rejestracji 7 wykasowaniem zawartosci bufora

J
)
o
AL'H 9% 99| OBIEKT | 1L -. 10 30_© 9
r O
10 przerwa| cgujnika| | OBIEKT 2<__> ~
11 Tz EFE -
S'J[‘AE[‘ BIN| 123456| IDPSY| | WEW.1R0D| | 1P9S.1D. 11| L 0|:R5] () 6
9 O 5
STOP 19909.12|. 11| [ |9/:125 — 4
. A . . . )
I L -
przerwa| czujnika ..DBIEKT..Z b ..8:45_©
-
)

Rys.18

Po zatrzymaniu rejestracji /4/ i przejsciu do trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW, w
buforze sa gromadzone dane do zapisu na taSmie. Po uruchomieniu rejestracji /6/ z wykasowaniem zawartosci bufora
/12/ 1 opisaniu ew. komunikatéw /10/ i/11/, rejestracja punktow wykresow na tasSmie przebiega na biezaco przy pa-
rametrach opisanych w linii statusu /6/. Utrata ciaglosci czasu i danych z powodu wykasowania zawartosci bufora jest
zaznaczana na taSmie symbolem <: iecrwszy alarm /9/ wystepuje wtedy juz w trakcie biezacej rejestracji, po
czasie ktorej bufor nie gromadzi danych, wigc alarm /9/ nie kasuje jego zawartosci i dane zachowuja ciaglos¢.

e zapis stanu alarmowego przy alarmowych parametrach rejestracji

e e e e e e s B e S e S G e e
o
WEW[. 120 T0:34 “ | 14
-
Co | 13
-
)
45| 600 10:30 (O | 9
)
)

52



Rys.19

53



Linia opisujaca wystapienia pierwszego alarmu /9/ zawiera opis posuwu alarmowego i znacznik czasu. Po zaniku
stanu alarmowego rejestrowanego przy parametrach alarmowych, nastgpuje powrot do dotychczasowych parametrow
rejestracji opisanych parametrem czasu i posuwu w linii /14/. W trakcie trwania zapisu stanu alarmowego prowadzonego
przy parametrach alarmowych nie sa uwzglgdniane polecenia zmiany parametrow rejestracji. Polecenia te realizowa-
ne beda po zakonczeniu zapisu ostatniego alarmu w tym trybie. Uwzglgdnione zostanie ostatnie z polecen doty-
czace tego samego parametru.

e opis tasmy przy zmianie posuwu sygnatem binarnym WEW - ZEW

000000000

Rys.20

1 - linia opisu biezacego zawierajaca w tym przypadku opis posuwu podstawowego (WEW)
2 - linia opisu zmiany posuwu podstawowego tasmy (WEW), sygnalem binarnym (ZEW), na druga zaprogramowana
warto$¢ posuwu. Opisywany jest czas, warto$¢ posuwu i zrodto polecenia.

e opis tasmy przy wydawaniu danych 7 bufora, dla polecenia zmiany posuwu sygnalem bi-
narnym WEW - ZEW zapamigtanym w buforze

J000000(d
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3 - linia opisu polecenia zmiany posuwu na WEW zapamigtanego w buforze.

4 - dane zgromadzone w buforze i wydawane na tasSmg (W czasie nierzeczywistym) przy dotychczasowych parame-
trach rejestracji

5 - dane zgromadzone w buforze i wydawane na taSme (w czasie nierzeczywistym) z podstawa czasu odpowiadajaca
zmienionej warto$ci posuwu
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e opis tasmy po wystqpieniu przerwy w zasilaniu lub po przekroczeniu dopuszczalnego poziomu
zaklocen

1- przerwanie rejestracji po wylaczeniu zasilania lub przy wzroscie zaktocen uniemozliwiajacych poprawna pracg reje-
stratora

2 - po powrocie zasilania lub zaniku zaklocen 1 automatycznym wznowieniu rejestracji rejestrator przesuwa tasmg o
ok.10 mm, drukuje komunikat z opisem daty i czasu wylaczenia zasilania dotyczacych ostatniego punktu przed prze-
rwaniem rejestracji.

3 - komunikat o uruchomieniu rejestracji. Drukowane sa punkty kalibracyjne i linia statusu.

START 121 IDPOO| | WEW|.1RO| | 1PSP|. 1R|. 11| L0|: 25

N
w
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00o000000¢(
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e opis tasmy przy przejsciu, w trakcie wydawania danych z bufora, 7 TRYBU REJESTRACJI
WSZYSTKICH KANAEOWw TRYB REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU i odwrotnie, 7 wykasowa-
niem zawartosci bufora

1 3 4 5
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1 - wydawanie na tasme danych zgromadzonych w buforze w TRYBIE REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW
przy okreslonych parametrach rejestracji

2 - linia opisu przetaczenia z TRYBU REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW w TRYB REJESTRACII
WYBRANEGO KANALU ( z wykasowaniem zawartosci bufora ) w trakcie wydawania danych /2/ z bufora. Naste-
puje wykasowanie danych, ktére nie zostaty jeszcze wydane na tasmg. Z powodu utraty ciaglosci czasu i danych
znakowanej symbolem <:> jest opisywany czas zapisu pierwszego punktu w TRYBIE REJESTRACII
WYBRANEGO KANALU.
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3 - zapis danych (na biezaco) w TRYBIE REJESTRACJI WYBRANEGO KANALU z monitorowaniem pozostatych
kanatow na obecno$¢ alarmow . Pokazano zapis w przypadku wystapienia alarmow w kanatach nr 1 i nr 5.

4 - linia opisu przelaczenia z TRYBU REJESTRACJI WYBRANEGO KANALUw TRYB REJESTRACII
WSZYSTKICH KANALOW ( z wykasowaniem zawartoéci bufora ). Nastepuje wykasowanie danych, ktre nie zo-
staly jeszcze wydane na taSmg. Z powodu utraty ciagtosci czasu i danych znakowanej symbolem —¥edt opisy-
wany czas zapisu pierwszego punktu w TRYBIE REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW.

5 - zapis danych na biezaco w TRYBIE REJESTRACJI WSZYSTKICH KANALOW

13.5 Opis tasmy przy drukowaniu raportéw dobowych

Raport dobowy zawiera chwilowe wyniki pomiaréow ( w jednostkach wyjsciowych ) wszystkich aktywnych kana-
1ow (z kazdej pelnej godziny) lub wartosci srednie w kanatach obliczone z pomiaréw w przedziatach czasu 1 godziny,
warto§¢ maksymalna i minimalng w kanale opisane rzeczywistym czasem wystapienia i warto$¢ §rednig ze wszystkich
pomiarow w kanale, w przedziale czasu objgtym raportem.

Jezeli w godzinach objgtych wydrukiem raportu, w danym kanale wystapit stan alarmowy L ( H ) obok wartosci
wyjsciowej drukowany jest symbol typu alarmu. Jezeli w kanale nastapito przekroczenie dolnej lub gornej granicy za-
kresu wyj$ciowego, zamiast wartosci, drukowany jest symbol kierunku przekroczenia MAX ( MIN ) .

RABORT |[DOBOWY -
-
czas: 7:55 | [12:d0 | |[12:d0 | [15:23 12100|
MIN: 19./0dz [5.lodo | [14.Jod | [43 /121 5100
-
ICIZAS 3 7'05 . 7 25 @
MAX 19.191 | |5.3doH | (12.2 | |-2.57 5,22
-
SREI I 1 201 12 -2 1949 5 Q¢ -
6:00 19.l081 Max | H | [12.0 | [MIN | |L 4|55 &
70 119 14 iE| 12 2 .57 5100 &
8:/00 19.145 | |5.12d0 | | [12.2 | |-2.99 5120|
9:/00 19.130 | |5./170 | | [12.1 | |43.10 5,19
1010 19561512 421411364 51311 (O
111/:/0/0 19.l88 | |5.1143 | | [12.0 | |-2.67 5,01 —
12/:/0/0 20.00 | 5.00d0 | | |12.0 | |-3.0a 5,00
)
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J . WY mA v k mnVyY v
K 1 2 y 5 6|
KE8| | |ID| 999| | 123456 WEW.[L20| 199 1R 11| L2 oo_C
-
)
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Opis tablicy

e RAPORT DOBOWY - DAY REPORT

Symbol w jezyku polskim | Symbol w jezyku Opis parametru
angielskim

K C Numer kanalu pomiarowego

J.WY O. UNIT Jednostka wyjsciowa

CZAS TIME Czas astronomiczny

DATA DATE Aktualna data

SRD. AVG. Srednia z pomiaréw

WEW / ZEW INT/EXT Predkos¢ tasmy

WARTOSC CHWILOWA | ACTUAL VALUE | Warto$¢ chwilowa

WARTOSC SREDNIA AVERAGE VALUE | Warto§¢ $rednia

ID ID Numer identyfikacyjny rejestratora

13.6 Opis archiwalny tasmy, drukowanie skal analogowych

Przyciskiem |> , uruchamiane jest, w kazdym trybie rejestracji oraz w trybie WYBORU I RZEGLADANIA
GRUPY PARAMETROW, drukowanie biezacego opisu tasmy . W zaleznoéci od wartoéci parametru C4 ( punkt 9.6 )
opis biezacy zawiera nastgpujace dane: nazwg rejestratora, numer identyfikacyjny, kod koloréw, posuw tasmy, aktualng
datg i czas lub tylko czas.

Pely opis biezacy tasmy z komunikatem KONIEC TASMY drukowany jest samoczynnie po wykryciu konca ta-
$my, jezeli parametr C4 ( punkt 9.6 ) ustawiony jest na ON.

000C

Rys.25

Po ustawieniu wartosci parametru C3 (punkt 9.6 ) na 3, przyciskiem |> uruchamiane jest drukowanie petnego
opisu biezacego tasmy i skal analogowych dla aktywnych kanatow pomiarowych, opisanych jednostkami wyjsciowymi.
Poszczegolne skale sa wydrukowane i opisane kolorem odpowiadajacego im kanatu. Cyframi sa opisane wartosci
zakresu dla linii 0% i1 100% szerokoS$ci tasmy oraz niektore dziatki. Jezeli zakres jest przesunigty, z zerem w obrgbie
tasmy, opisana jest dziatka skali odpowiadajaca wartosci zerowej zakresu.
Na skali danego kanalu drukowane sa znaczniki ustawionych aktywnych alarmow, dla alarmu typu L - -I, dla

alarmu typu H - I—

Pomigdzy opisanymi dziatkami skali, drukowane sg linie wynikajace z liniowego podzialu tego przedziatu.
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13.7 Opis taSmy przy programowaniu parametrow rejestratora

Nastawy poszczegdlnych parametrow rejestratora, z grupy parametrow S, P, A i C, mozna wydrukowa¢ naciskajac

przyciski | SHIFT | + |> .

Dla parametrow systemowych ( S ) i nastaw rejestratora ( C ) na tasmie drukowany jest kolejno symbol parametru
(np. C5), nazwa parametru i wartos¢ zaakceptowanej nastawy. Kazdy kolejny parametr drukowany jest innym kolorem
glowicy.

Dla parametrow pomiarowych ( P ) drukowany jest symbol parametru ( np. P1 ), numer kanatu pomiarowego, na-
zwa parametru i warto$¢ zaakceptowanej nastawy. Opisy sa drukowane w kolorze kanatu.

Przy nastawach parametrow alarmowych ( A ), drukowane sa: symbol parametru, numer kanatu numer wybranego
w kanale przekaznika, warto§¢ parametru ( w jednostkach wyjsciowych ) i numer zacisku ( TERMINAL ) wyjsciowego
wybranego przekaznika. Opisy te drukowane sa w kolorze kanatu ktorego dotycza.

)
-

cs FARAMETRY = |ON
-
Pl K1 T = A )
A3 K 01 =199,99 N \CISKU 19 -
-

s1 =+/999
‘ ‘ -
[
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13.8 Opis tasmy przy rejestracji z odtwarzaniem zawarto Sci bufora
1 - uruchomienie rejestracji
2- zatrzymanie rejestracji i przejécie do trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW

3- uruchomienie rejestracji z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW z drukowaniem danych z
bufora od zaprogramowanej warto$ci czasu
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14 Opis zdalnego sterowania

14.1 Opis funkcji binarnych sygnalow steruj acych

Binarne sygnaty START BIN, STOP BIN oraz START-IMPULS sa przewidziane do organizowania synchro-
nicznej pracy rejestratoréw i dla indywidualnych zastosowan rejestratora przy rejestracji ciagtej lub wyzwalanej zdarze-
niami, bez posrednictwa interfejsu komunikacyjnego.

e Sygnal TTL o poziomie 0V lub zwarcie wejscia sterujacego kluczem o obcigzalnosci max. 20 mA, dla okreslonego
sygnalu binarnego realizuje:

= WEW-ZEW - wybor zaprogramowanej szybkosci posuwu tasmy wyzwalanego zdalnie, ( ZEW - ze-
wnetrzna )
= START BIN - STOP BIN - zatrzymanie przesuwu ta§my i rejestracji

= START-IMPULS - wyzwolenie wydruku jednej linii zapisu wielko$ci mierzonych wraz z
opisem tasmy

e Sygnal TTL o poziomie +5 V lub rozwarcie wejscia sterujacego dla okreslonego sygnatu binarnego realizuje:
— WEW-ZEW - wybdér zaprogramowanej nominalnej szybkosci przesuwu tasmy,
( WEW - wewnetrzna )
—> START BIN - STOP BIN - uruchomienie przesuwu tasmy i rejestracji

Po przyjeciu sygnatu STOP BIN rejestrator znajduje si¢ w stanie oczekiwania w ktdérym naped tasmy jest za-
trzymany a rejestrator kontynuuje pomiary, wskazania wynikow pomiaréw i sygnalizacje dla poszczegdlnych kanatow
oraz zapamigtuje dane w buforze.
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14.2Przykladowe opisy tasmy przy sterowaniu sygnalami binarnymi

o Opis tasmy w TRYBIE REJESTRACJI WYZWALANEJ przy sterowaniu sygnatami START BIN, STOP
BIN i START-IMPULS

Przy realizacji TRYBU REJESTRACIJI WYZW ALANE/J nastgpuje wspotdziatanie sygnatéw binarnych STOP

BIN i START BIN oraz START-IMPULS.

Przyjecie sygnatu START-IMPULS w stanie oczekiwania (po sygnale STOP BIN) powoduje uruchomienie
przesuwu w trakcie ktorego nastepuje wydruk aktualnych warto$ci zmierzonych na poszczegélnych miejscach pomia-
rowych oraz zostaje opisana tasma czasem wyzwolenia. Przy pierwszym wyzwoleniu po pétnocy dodatkowo opisywana
jest data.

Jesli kolejne wyzwolenia maja miejsce zanim zostana opisane poprzednie, to sa one zapamigtywane w buforze
wejsciowym i zostang zapisane na ta§mie w kolejnosci ich nastgpstwa czasowego oraz opisane rzeczywistymi parame-
trami wyzwolenia.

Warto$ci wielko$ci mierzonych dla ktérych zapis dla réznych kanatéw wypada w tym samym miejscu na ta§mie
dla jednego wyzwolenia, sa drukowane z przesunigciem w osi czasu tak, aby zawsze byt czytelny zapis ze wszystkich
aktywnych kanalow.
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1 - zatrzymanie posuwu i zapisu sygnatem STOP BIN. Rejestrator kontynuuje pomiary, wskazania i sygnalizacje.

2 - uruchomienie TRYBU REJESTRACJI WYZWALANEIJ sygnatem START-IMPULS Na tasmie jest zapisywany
czas przyjecia sygnatu wyzwalajacego zapis. Po zakonczeniu opisu tasmy drukowane sa punkty wykreséw na pod-
stawie aktualnych wynikéw pomiarow.

3 - samoczynne wyzwolenie zapisu spowodowane wykryciem przerwy czujnika pomiarowego RTD Iub TC na jed-
nym z kanatow. Na tasmie jest opisywany czas i nazwa zdarzenia w kolorze kanatu, ktérego dotyczy zdarzenie.
Po wystapieniu przerwy czujnika, zapis wykresu dla tego kanatu nie jest kontynuowany.

4 - pierwsze wyzwolenie po pdtnocy opisane jest data i czasem

5 - samoczynne wyzwolenie zapisu spowodowane wystapieniem alarmu. Na tasmie opisywany jest czas wystapienia
alarmu i jego nazwa. Wszystkie opisy nanoszone sa w kolorze kanalu ktorego dotyczy zdarzenie.

6 - sygnal START-BIN konczacy TRYB REJESTRACJI WYZWALANEIJ ( powrot do rejestracji wyniku

pomiaréw ). Opisywana jest linia statusu zawierajaca czas i datg przyjecia sygnatu oraz jego nazwe, kod koloréow
dla wykresow, nr identyfikacyjny rejestratora i szybko$¢ przesuwu ta§my rejestracyjne;.

Jesli z powodu zbyt czgstych wyzwolen dane zostaly zapamigtane w buforze to zostana one wydane na tasme przed
wykonaniem polecenia START BIN.
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e Zapis i opis poszczegdlnych wyzwolen w TRYBIE REJESTRACJI WYZWALANEJ

[N
o
N
S

o]
2]
N
()
[>]
)
Q
N

N

.
o]
'.l
.
]
H
=1
=
i
W

STOP 1PO99.1R.LO| AB|: AR

000000000000000000

Rys.31

1. - ustawienie rejestratora w tryb WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW przyciskiem | STOP |.
Opisywany jest czas i data oraz nazwa wykonywanej czynnosci.

2. - zapis kontrolny punktow kalibracyjnych poczatku (0%) i konca (100%) zakresu zapisywanych po uruchomieniu
rejestracji z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW.

3. - uruchomienie rejestracji, bez kasowania zawartosci bufora, z trybu WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY
PARAMETROW przyciskiem |>

Rejestrator przesuwa tasme o ok. 10mm, nanosi punkty kalibracyjne zakresu i opisuje lini¢ statusu zawierajaca
czas, date i nazwe wykonanej czynno$ci oraz kod koloréw kanatdéw i nr identyfikacyjny rejestratora. Nastepnie opisy-
wane sa ew. komunikaty /4/. Jesli w trybie WYBORU I PRZEGLADANIA GRUPY PARAMETROW dokonano
wymiany tasmy, to czynnos$ci i opisy te beda odnosity si¢ do nowej tasmy.

4. - przyktadowy komunikat po uruchomieniu rejestracji, przypominajacy obsludze o istniejacej przerwie w obwo-
dzie czujnika, opisywany w kolorze okreslonego kanatu.

5. - pierwsze wyzwolenie po przekroczeniu pojemnosci bufora - nastepuje utrata ciagtosci czasu i danych zaznaczona na
tasmie znakiem <__>

Przy uruchamianiu rejestracji /3/ z wykasowaniem zawarto$ci bufora, nie bedzie drukowana jego zawarto$¢
a pierwsze wyzwolenie po uruchomieniu rejestracji bedzie opisane czasem pdzniejszym (lub co najwyzej takim samym)
niz czas uruchomienia rejestracji /3/.
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e Opis tasmy przy sterowaniu sygnatem START BIN / STOP BIN

7 )
4 -

: : )
START:BIN|1|3| 36 ID999: WEW 1207 1D09. 12 11F10.25] | -2
STOP | | BIN . 19991210 pol.12[ -1

' 4 -
i -
i
-
[
Rys.32

1- zatrzymanie posuwu i zapisu sygnatem STOP BIN. Rejestrator kontynuuje pomiary, wskazania i sygnalizacje a
tasma jest opisywana czasem i data.

2 - zmiana stanu sygnalu na START BIN powoduje wznowienie rejestracji. Opisywana jest linia statusu zawierajaca
czas i datg przyjgcia sygnatu oraz jego nazwe, kod kolorow aktywnych kanatow dla wykresow, nr identyfikacyjny
rejestratora i predko$¢ przesuwu tasmy rejestracyjne;.

Sygnat STOP BIN / START BIN moze by¢ wykorzystany do rownoczesnego rozpoczgcia rejestracji przy uzyciu
wielu rejestratorow do obstugi okre§lonego procesu, bez posrednictwa interfejsu komunikacyjnego.

15 Zestawienie komunikatow rejestratora

Komunikat w jezyku Komunikat w jezy-

polskim

ku
angielskim

Opis komunikatu

Przerwa czujnika <...>

Sensor break <...>

komunikat informujacy o przerwie w obwodzie czujnika pomiarowego,
drukowany wraz z opisem czasu wyst gpienia przerwy

Przerwa ACJC

ACIJC break

komunikat drukowany na ta$mie rejestracyjnej informujacy o braku podtaczenia
czujnika temperatury ACJC, przerwie w jego obwodzie lub gdy konfiguracja
pakietu wejsciowego nie odpowiada wykonaniu rejestratora

Przerwa obwodu
czujnika

Sensor circuit break

komunikat drukowany w protokéle WYNIKI POMIAROW, przy przerwie
obwodu czujnika pomiarowego

INIT

INIT

komunikat na wy$wietlaczu informujacy o trwaniu ZEROWANIA STANU

Error

Error

komunikat na wy$wietlaczu informujacy o btednych danych w pamigci rejestra-
tora

Z1e stowo otwarcia

Bad access word

komunikat drukowany na ta$§mie przy probie wprowadzenia zlej warto $ci
stowa otwarcia

Err H(Err L) Err H(Err L) komunikat wys$wietlany przy probie wprowadzenia za du zej lub za matej wartosci
parametru
Err Err komunikat na wys$wietlaczu informujacy o przekroczeniu zakresu dziatania prz e-

twornika w ukfadzie pomiarowym rejestratora ( 1 acznie z symbolem przekroczenia
zakresu lub symbolem rozwarcia czujnika pomiarowego )

wylaczenie zasilania

Power down

komunikat drukowany na ta$mie informujacy o czasie wytaczenia zasilania lub o
czasie przekroczenia dopuszczalnego poziomu zakloce n

Zmiana nastaw<...>

New conditions <...>

komunikat drukowany na ta$mie po zmianie parametréw pomiarowych w kanale

KONIEC TASMY

CHART END

komunikat drukowany po wykryciu braku papieru w przewijaczu do ta $my zwija-
nej
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16 Nastawy standardowe producenta

e Parametry systemowe ( S)

Nr pa- Nazwa Opis Nastawa
rametru parametru standardowa
0 SEOWO Stowo otwarcia dostepu do programowania 0000....9999 0000
1 ID Numer identyfikacyjny rejestratora 000...999 000
2 DATA Data kalendarzowa ( rok, miesiac, dzien ) data produkcji
3 CZAS Czas astronomiczny ( godzina, minuta ) aktualny
4 OKRES Okres zapisu 4, 6, 12, 24, 30, 60, 120 lub 240 s. 6s
5 WEW. 0 lub 5, 10, 20, 60, 120, 300, 600 mm/h 20 mm/h
6 ZEW. 0 lub 5, 10, 20, 60, 120, 300, 600 mm/h 300 mm/h
7 WYSWIETLANIE | Czas ekspozycji wyniku pomiaru 1, 2, 4, 10, 20, 40 s 4s
8 RAPORTY 0 - wylaczone drukowanie raportow dobowych lub 0
1...4 - ilo$¢ raportow z warto$ciami chwilowymi
1. ... 4. - ilo$¢ raportdow z wartosciami Srednimi
9 DOBA 00...23 -godzina rozpoczegcia drukowania pierwszego raportu 00

e Parametry pomiarowe ( P)

Nr para- Nazwa Opis parametru Nr kanalu pomiarowego / nastawa
metru parametru 1 2 3 4 5 6
0 TYP Numer zakresu pomiarowego 01 01 01 01 01 01
1 AKT Stan aktywnosci kanatu A A A A A A
3 CJ/LR Kompensacja ACJC/CJ lub opor-
no$¢ linii lub oporno$¢ nadajnika
2 F.PT Przetw. sygnatlu wejsciowego 000 000 000 000 000 000
4 WEMIN | Warto$¢ wejsciowa min. -2 -2000 -4000 -6000 -8000 -9998
5 WEMAX | Warto$¢ wejsciowa max. 9998 8000 6000 4000 2000 2
6 WY.MIN | Warto$¢ wskazywana min. 999 -1000 -3000 -5000 -7000 -8998
7 WY.MAX | Warto$¢ wskazywana max. 9000 9000 7000 5000 3000 1002
8 JWY Jednostka warto$ci wskazywane;j mV mV mV mV mV mV
9 OBIEKT | Opis informacyjny kanatu OBIEKT | OBIEKT | OBIEKT |[OBIEKT (OBIEKT | OBIEKT
1 2 3 4 5 6
Parametry alarmowe ( A)
Nr . Numer przekaznika / nastawa
Nazwa | Opis parametru
param. 1 2 3 4 6 7 8 9 10 11 12
P.NK [Numer kanatu, 1 1 2 2 3 4 4 5 5 6 6
funkcja sygnalizacji
1 A.AKT |Aktywnos$¢ przek. A A A A A A A A A A A A
2 TYP |Typ alarmu L H L H L H L H L H L H
3 ALARM [Wartos¢ alarmowa 999 | 9000 | -1000 [ 9000 [ -3000 | 7000 |-5000 [ 5000 |-7000 | 3000 | 8998 [ 1002
4 HIS.AL [Histereza alarmu 05105050505 ]05([05]05](05]05]|05]05
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e Nastawy rejestratora (C)

Nr Nazwa Opis Nastawa
param. parametru standardowa
0 P. TRANSM Predkos¢ transmisji 1200, 2400, 4800, 9600 bodow 9600
1 PROTOKOL Protokoét transmisji: Lumbus - L L
Modbus - P1..P6
2 JEZYK Jezyk opisu tasmy: polski -P P
angielski - E
3 OPIS 0 - wylaczony opis biezacy tasmy
1 - opis biezacy ograniczony do drukowania czasu 2

2 - petna linia opisu biezacego ( drukowany kod
kolorow, predkosé przesuwu tasmy, data, czas )
3 - drukowana linia opisu biezacego i skale analogo-

we

4 KOMUNIKATY | Drukowanie komunikatow: wt. - ON ON
wyt. - OFF

5 P. ALARMOWA [ Alarmowe parametry drukowania: wt. - ON ON
wyt. - OFF

6 PARAMETRY Drukowanie tablic parametrow: wt. - ON ON
wyt. - OFF

7 Z. ALARMOWY | Zapis w stanie alarm.: linia jednopunktowa - P L

linia kreskowa -L

Nastawy standardowe moga by¢ uzgadniane z klientem Iub zmieniane w trakcie eksploatacji rejestratora , przez
wymiang pami¢ci EPROM, na podstawie Karty Zamoéwien wypekionej zgodnie z informacja zawarta w Karcie Katalo-
gowej.

Parametry ujete w zamoéwieniu sa wpisywane do pamigci statej) EPROM i staja si¢ indywidualnymi parametrami
standardowymi dla danego egzemplarza rejestratora.

Parametry zmieniane przez uzytkownika, w czasie eksploatacji rejestratora, wpisywane sa do jego pamigci robo-
czej i biora udzial w dzialaniu rejestratora, w miejsce odpowiednich parametréw standardowych.

W przypadku ewentualnego incydentalnego przektamania parametrow w pamigci rejestratora lub koniecznosci
wymiany baterii, nalezy wykona¢ ,,ZEROWANIE STANU” ktoére przywraca rejestratorowi sprawnos¢ dzialania.

ZEROWANIE STANU powoduje utratg parametrow zaprogramowanych przez uzytkownika (oprocz czasu i daty,
ktorych stan pozostaje bez zmian) a w ich miejsce przenoszone sa indywidualne parametry standardowe z pamigci
EPROM.

17 Testy

Po wybraniu, w trybie wyboru grupy parametrow, procedur testowych oznaczonych litera ,,t”

i zaakceptowaniu nastawy przyciskiem |ENIER| na wy$wietlaczu pojawi si¢ migajacy numer pierwszego testu 01.

N
l

e
-

CH ALARM

AN v/

Przyciskiem lub

VALUE

wybra¢ numer zadanej procedury testowej i uruchomic test przyciskiem

Zakonczenie testu przyciskiem | STOP |powoduje powrdt do wyboru numeru testu .
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e Test nr 01 - test pola cyfrowego
Test stuzy do sprawdzenia dzialania segmentow wyswietlaczy.

Uruchomienie testu rozpoczyna cykliczne wy$wietlanie przemieszczajacej si¢ cyfry 8 i kropki na kolejnych polach
wyswietlacza. W czasie testu kropka na polu nr 1 nie jest wyswietlana.

Weisniecie przycisku [ENIER| zatrzymuje cykliczne wySwietlanie. Aby zmieniaé $§wiecace pole wySwietlacza

powoduje powrdt do trybu cyklicznego wyswietlania.

nalezy wciska¢ przycisk I> . Wcisnigcie przycisku ENTER

e Test nr 02 - drukowanie tablicy znakow ASCII

Po uruchomieniu testu drukowana jest petna tablica znakéw ASCII w kodzie HEX, dostepnych w rejestratorze KES do
programowania opiséw tasmy.

e Testnr 03 - test przekaznikoéw alarmowych
Test stuzy do sprawdzenia dziatania 12-tu przekaznikow alarmow, ich nastawy i deklaracji aktywno-
sci. Test pozwala na identyfikacje wyjs¢ alarmow, w kazdym aktywnym kanale pomiarowym, przypi-
sanych do poszczegdlnych zaciskow alarmowych i utatwia poprawne przylyczenie zewnetrznych ob-
wodow wykonawczych alarmow.

Po uruchomieniu testu zatacza si¢ przekaznik nr 1, na polu wyswietlacza pojawia si¢ napis na ktory sktadaja si¢ kolejno:
nr kanalu w ktérym przekaznik jest ustawiony, stan aktywnosci A(P), typ alarmu L(H) i numer przekaznika.

Nacisnigcie przycisku |> spowoduje wyswietlenie numeru kanatu i ustawionej dla danego przekaznika warto$ci
alarmowe;j.
Roéwnoczesnie nastepuje zwarcie stykow wyjsciowych tego przekaznika, niezaleznie od ustawionego stanu jego aktyw-
nosci. Ponowne nacisnigcie tego przycisku przywraca poprzedni stan wy$wietlania informacji i rozwarcie stykow.

Naciéniecie przycisku [ENER| przetacza test na wyswietlenie informacii o nastepnym numerze przekaznika.

e Test nr 04 - test zegara czasu astronomicznego
Test stuzy do skontrolowania doktadnosci nastawy czasu .

Po uruchomieniu testu na wyswietlaczu pojawi si¢ czas astronomiczny z rozdzielczoscia 1 sekundy. Bedzie on aktuali-
zowany co 1 sekundg.

e Test nr 05 - test uktadu zapisujacego
Test jest przewidziany do oceny sprawnosci uktadu napedu karetki ( czujnik polozenia karetki, silnik
krokowy, opory ruchu po prowadnicy).

Po uruchomieniu testu rozpoczyna si¢ drukowanie sze$ciu réwnolegtych linii wykresow odlegtych od siebie o 15 mm.
Punkty linii sa zapisywane dla jednego kierunku ruchu karetki. Kazdy kolejny punkt w linii powinien by¢ drukowany
tym samym kolorem.

e Test nr 06 — test czujnika krancowego karetki
Test stuzy do sprawdzenia dziatania czujnika krancowego karetki. Mozna go wykorzystac przy
ustalaniu potozenia czujnika.

Po uruchomieniu testu na taSmie rysowana jest pionowa linia odlegta o ok. 10 mm od linii poczat-

kowej ( 0% ) tasmy. Odchylenie poszczegolnych punktow tej linii od prostej nie powinny przekra-
cza¢ 0,2mm.
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e Test nr 07 - test czujnika temperatury
Test stuzy do sprawdzenia dzialania czujnika temperatury spoiny odniesienia w rejestratorach w wy-
konaniu z automatyczng kompensacjq ( ACJC ) i poprawnosci konfiguracji rejestratora dla czujnika
umieszczonego na zaciskach rejestratora lub w przystawce ACJC.

Po uruchomieniu testu na wyswietlaczu pojawi si¢ warto§¢ zmierzonej temperatury spoiny odniesienia termoelementu

( w wykonaniu rejestratora z ACJC i czujnikiem temperatury w przystawce ACJC, nalezy potaczy¢ przystawke odpo-
wiednio dwoma przewodami do zaciskéw oznaczonych symbolami B i E ). Temperatura wyswietlana jest w °C w for-
macie 00.0...99.9.

W przypadku kiedy konfiguracja ACJC rejestratora nie odpowiada wykonaniu zapisanemu w pamigci rejestratora, przy

przerwie czujnika lub nie podtaczonej przystawce ACJC, na wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat ,,Err t”.

o Test nr 08 - test dziatania napedu przewijacza
Test stuzy do sprawdzenia poprawnosci dzialania napedu przewijacza. Moze by¢ wykorzystany do
ustawienia poczqtku rejestracji na okreslonq linie poziomq podziatki czasowej tasmy rejestracyjnej.

Po uruchomieniu testu papier przesuwa si¢. Po nacisnigciu przycisku |ENIER| tasma zatrzymuje si¢. W tym stanie,

przyciskiem v mozna przesuwac tasmg skokowo o 0.1 mm. Po kazdym kroku ta§my mozna wydrukowa¢

punkt przyciskami + |> i wybra¢ do tego wydruku dowolny kolor gtowicy przyciskiem |>

Ponowne nacisnigcie przycisku | papgr| Powoduje powrot do ciaglego przesuwu tasmy.

18 Instalacja rejestratora

Rejestrator KE8 spelnia wymagania dotyczace bezpieczenstwa obstugi wg normy PN-IEC 1010-1+A1:1996 i od-
pornos$ci na zaktocenia wystepujace w srodowisku przemystowym wg normy EN 50082-2:1995.

Praktycznie wystepujace rozne zrddta zaktocen oddzialywuja na rejestrator w sposob ciagly lub impulsowy od
strony sieci zasilajacej (na skutek dziatania innych urzadzen) jak rowniez naktadaja si¢ na sygnat mierzony lub obwo-
dy pomocnicze rejestratora. Zaktocenia powstaja rowniez na skutek przetaczania obcigzen pojemnosciowo-
indukcyjnych przez wlasne przekazniki alarmow rejestratora.

W szczegodlnosci, duze zakldcenia impulsowe sg grozne dla dziatania urzadzenia, poniewaz moga powodowaé
sporadyczne btedne wyniki pomiaréw lub przypadkowe zadzialania alarméw, mimo zastosowania odpowiednich filtréw
w rejestratorze. Poziom tych zaklocen powinien zosta¢ sprowadzony do wartosci nizszej od progu odpornosci reje-
stratora, przede wszystkim poprzez odpowiednia instalacje¢ rejestratora na obiekcie.

W tym zakresie zaleca si¢ przestrzeganie nastepujacych zasad:

e nie zasila¢ rejestratoréw z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajacych duze zaklocenia impulsowe w sieci zasilajacej
i nie stosowa¢ wspdlnych z nimi obwodow uziemiajacych

o stosowaé filtry sieciowe dla grupy rejestratoréw obstugujacych ten sam obiekt

e do prowadzenia przewodow zasilajacych (faza, zero) stosowac ekrany metalowe w postaci rurek lub oplotow, w
ktorych mozna prowadzi¢ takze przewod uziemienia i ew. przewody sieciowego zasilania stykow przekaznikow
alarmowych danego rejestratora

e przylaczenia obwodow wejs¢ binarnych prowadzi¢ indywidualnie w ekranie jw. skregconymi przewodami

e przylaczenia obwodow interfejsu komunikacyjnego prowadzi¢ indywidualnie w ekranie jw. skrgconymi przewodami

o przewody doprowadzajace sygnaty pomiarowe do kazdego kanatu pomiarowego rejestratora powinny by¢ skre-
cane parami a dla czujnikdw oporowych w polaczeniu tréjprzewodowym skrgcane z przewodéw o tej samej dhugo-
$ci, przekroju i rezystancji oraz prowadzone w ekranie jw., przy czym przewody doprowadzajace sygnaty pomia-
rowe do tego samego rejestratora moga by¢ prowadzone w tym samym ekranie (jesli to mozliwe)

o wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione jednostronnie przy rejestratorze

¢ unika¢ nalezy wspolnego przewodu uziemiajacego z innymi urzadzeniami

e stosowac ogodlna zasadg, ze przewody (wiazki) wiodace rozne sygnaly powinny by¢ prowadzone w jak najwigk-
szej odlegtosci od siebie a skrzyzowania takich wiazek wykonywane pod katem 90°.
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e na przewod zasilajacy zatozy¢ (przy rejestratorze) filtr ferrytowy ZCAT 2035-0930A (TDK) bedacy na wyposaze-
niu KES.

UWAGA: Rejestrator musi by¢ uziemiany lub zerowany

19. Ogolne srodki ostroznosci w zakresie ochrony przed wyladowaniem
elektrycznosci statycznej ( ESD )

AL

Zastosowane w konstrukcji rejestratora elementy potprzewodnikowe, pakiety oznaczone znakiem jw. moga ulec
uszkodzeniu w wyniku wyladowania elektrycznosci statycznej ( ESD ).

Aby temu zapobiec, w czasie prac serwisowych nale zy przestrzega¢ nastepujacych zalecen:

przyrzady demontowac tylko w strefie zabezpieczonej przed wytadowaniem fadunkow elektrostatycznych
w strefie pracy, dla rozpraszania tadunkoéw elektrostatycznych, uzywaé materiatlow przewodzacych

dla przechowywania elementow elektronicznych i pakietow uzywac tylko opakowan antystatycznych

jak najmniej dotykaé rekami elementéw i pakietow

nie trzymac w strefie pracy materialéw podatnych na generowanie tadunku elektrostatycznego

20. Wspolpraca rejestratora z komputerem

Rejestrator KE8 wspolpracuje w systemie z urzadzeniami zewngtrznymi za posrednictwem szeregowego interfej-
su komunikacyjnego RS232C lub RS485.

Kontrolerem systemu interfejsu moze by¢ odpowiednio oprogramowany komputer IBM PC lub inne urzadzenie
oprogramowane do tego celu.

Z rejestratorem dostarczana jest dyskietka zawierajaca wersj¢ demonstracyjna programu LUMEL-LEONARDO,
przeznaczonego do zarzadzania praca rejestratorow KE71, KE91 i KE8 wraz z instrukcja obstugi tej wersji programu.

W wersji demonstracyjnej uzytkownik nie ma dostepu do funkcji zapisu danych pomiarowych rejestratora na dys-
ku komputera i nie moze z poziomu programu zmieni¢ konfiguracji parametréw rejestratora.

21. Laczenie urzadzen

W uktadzie interfejsu RS232C i RS485 zastosowany jest 9-cio stykowy wtyk szufladowy typu DB-9.
Numeracj¢ stykow zlacza, w widoku od strony zaciskow rejestratora, przedstawiono na Rys.33. W tablicy nr 5 przed-
stawiono organizacj¢ wyprowadzen ztacza dla obu interfejséw i oznaczenia sygnatow.
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Tablica nr 5.

RS 232C RS 485
Nr wyprowa- Oznaczenie Nr wyprowadze- Oznaczenie
dzenia w ztaczu nia w zlaczu
1 1 TX-
2 RxD 2 TX+
3 TxD 3 RX+
4 DTR 4 RX-
5 GND 5 GND
6 DSR 6 RTS-
7 RTS 7 RTS+
8 CTS 8 CTS+
9 9 CTS-

Na rysunkach nr 34...36 przedstawiono schematy kabli i dodatkowych elementow ktore moga by¢ stosowane do
budowy potaczen pomigdzy rejestratorem a komputerem. Nazwy linii interfejsu w kablach definiowane sa od strony
podiaczanego urzadzenia zewngtrznego, dlatego przy opisie kabla przy gniazdach sa dwie rézne nazwy, mimo fizycz-
nie tych samych linii.

Przewody w kablach powinny by¢ skrecone i prowadzone w ekranie, jednostronnie pohczonym z przewo-
dem masy sygnalowej GND.

Zestawiajac system facznosci nalezy potaczy¢ urzadzenia kablami odpowiednimi dla typu interfejsu, zapro-
gramowac we wszystkich urzadzeniach jednakowa predkos¢ transmisji oraz adresy urzadzen tak, aby nie byto dwoch
identycznych adresow w sieci.

Potaczenie dla interfejsu RS 232C powinno by¢ wykonane kablem o schemacie przedstawionym na Rys. 34. Jezeli
w komputerze jest gniazdo 25-cio stykowe, to nalezy zastosowac tacze przejsciowe 25/9 o konfiguracji pokazanej na
Rys. 35.

Przylaczenie rejestratora do magistrali interfejsu RS 485 powinno by¢ wykonane kablem o schemacie przedsta-
wionym na Rys. 36.

do PC do KES8
RxD 2 < » RxD 2 XD 2 > RxD 2
TxD 3 TxXD 3 RxD 3« »TxD 3
DTR 4 DTR 4 DTR 20 DTR 4
DSR 6:| I:DSR 6 DSR 6:| I:DSR 6
RTS 7 RTS 7 RTS 4 RTS 7
CTS 8 :I I: CTS 8 CTS 5 :I I: CTS 8
GND 5 .____.° GND 5 GND 7 GND 5
Gniazdo 9-pin Gniazdo 9-pin Gniazdo 25-pin Wtyk 9-pin

Rys.34 Kabel potaczeniowy interfejsu RS-232 Rys.35 Lacze przejsciowe 25/9 dla RS-232
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do PC do KE8

TX- 1 ™ — TX- 1
RX- 4 — —RX- 4
X+ 2 M /I TX+ 2
RX+ 3 — — RX+ 3
RTS+ 7 RTS+ 7
CTS+ 8 :l I: CTS+ 8
RTS- 6 RTS- 6
cTs- 9 Liers o
GND 5 N _..’ GND 5
Gniazdo 9-pin Gniazdo 9-pin

Rys.36 Kabel potaczeniowy interfejsu RS-485

22. UWAGI EKSPLOATACYJNE

e Zmiana nastaw standardowych:

W rejestratorze KE8 moZina ustali¢ parametry robocze, inne ni; podany przez
producenta zestaw nastaw standardowych, poprzez zaprogramowanie ich z klawiatury
bezposrednio w rejestratorze przez uiytkownika.

W przypadku koniecznosci zmiany nastaw standardowych w posiadanym rejestratorze Iub
potrzeby zamoéwienia w zaktadzie indywidualnego zestawu jego parametrow roboczych, nalezy kontaktowac sig
bezposrednio z producentem. Zmiana nastaw standardowych bedzie wymagata wymiany w rejestratorze pamigei
EPROM, na dostarczone przez producenta.

e Przyklad podlaczenia obcigzenia o charakterze indukcyjnym do zaciskow alarmowych rejestrabo-
ra

Zaciski

Elementy zabezpieczajace styki

A przekaznika P (np. R15):
C- 100 nF/ 250V~ X2

125V AC R-100Q/1W
R C lub w miejsce RC uktad gasikowy:

RC-UNIT MP
| gu——— PMR 209M (0,047uF+100Q) RIFA
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23. Tablica znakéw ASCII w kodzie szesnastkowym

Tablicanr 6 Druga pozycja znaku ASCII
01|23 |4 |5|6|7|8|9 A|B|C|D|E|F
0 |[EOL|CcL|c2|c3|ca|cs|co| | fF | " 21> °>°|7
1 ’ ’ ‘ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 o || A | vV
2 I L I U T 7 20 RGO D T L S I /
5 310 1 2 13415 6 | 71 8|9 ; <|=1>12
£ 4 A|B|C|DJ|E|F|G|H]|I K|L|M|N|O
—‘E 5| PIQ|R|S|T|U|VIW|X|Y]|Z [ \ ] A
';'} 6 a b c d e f | g | h 1 ] k l |m | n 0
g 71 p | q r ] t u |l v|iw|x|y| z { | } "l A
g 8 C i é a a f a ¢ e é ¢ d 1 ¢ Al A
Z
|9 |E|e|t]|o]|s|Cla|a|S|O|a| " |L]|A]|S|O
A 7z 4 0 O n N Z Z Z 0 O L 1 « »
B | | J J | | J J | | J J | | J J
C | | J J - | J J | | J J | = J J
D | | J J | | J J | | J J | | J J
E|a|B|T || Z|c|pu|y|DP|]O]|]Q] o | e | nm
F|l=|%]|2]c% Jol =~ ] ° | e No| o
Uwaga:
Znaki uzyte w tablicy oznaczaja:
H - brak znaku

C1...C6 - symbol kolejnego koloru glowicy drukuj acej ( symbol koloru przed znakiem
powoduje drukowanie znaku w kolorze odpowiadaj acym numerowi symbolu )
EOL - symbol konca edycji ciagu znakéw dla parametrow P8 i P9
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24. Kod wykonania

Rejestrator typu KES8

Bez alarméw 0
Z alarmami

Interfejs RS 232 C

Interfejs RS 485

Interfejs RS 232 C + program do obstugi z komputera ')

AW D =

Interfejs RS 485 + program do obstugi z komputera ')

Protokét komunikacyjny LUMBUS
Protokot komunikacyjny MODBUS 2

Bez kompensacji spoiny odniesienia 0

Kompensacja spoiny odniesienia, czujnik na ptycie zaciskowej

Kompensacja spoiny odniesienia w przystawce ACJC 2

Czerwona barwa pola odczytowego

Zielona barwa pola odczytowego 2

Nastawy parametrow standardowe 1

Nastawy parametrow wg zaméwienia uzytkownika 2

Bez dodatkowych wymagan 0
Z atestem kontroli jakosci 1
Wg uzgodnien z odbiorca *) X

") Dotyczy wykonania rejestratora z protokotem komunikacyjnym LUMBUS
?) Numeracje wykonania ustali producent

Po wybraniu:
-Nastawy parametrow standardowe: nie wypeinia sie wolnych rubryk w tablicach parametrow w ,, Karcie
zamawiania”. W rejestratorze zaprogramowane bedq nastawy standardowe producenta podane nizej.
-Nastawy parametrow uiytkownika: wymaga si¢ wpisania w tablicach parametrow w ,,Karcie zamawiania’
wartoSci nastaw poszczegolnych parametrow.
- Interfejs RS 232C (lub RS 485): dla rejestratora z protokotem komunikacyjnym Lumbus dostarczana jest
wersja demonstracyjna programu Lumel-Leonardo w.5.00 ( bez mozliwosci zmiany nastaw rejestratora i bez
zapisu danych pomiarowych w komputerze ).
- Interfejs RS 232C (lub RS 485 ) + program do obslugi rejestratora 7 komputera: z rejestratorem ( tyko w
wykonaniu z protokotem komunikacyjnym Lumbus ), za dodatkowq oplatq, dostarczana jest wersja handlowa
programu Lumel-Leonardo w.5.00 wraz z kluczem kodowym umozliwiajqcym petng obstuge danego reje-
stratora z poziomu komputera.

1
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Produkujemy ponad 200 typow wyrobow w nastepujacych
grupach asortymentowych:
MIERNIKI TABLICOWE ANALOGOWE
MIERNIKI TABLICOWE CYFROWE
MIERNIKI PRZENOSNE, ANALOGOWE I CYFROWE
REJESTRATORY KOMPENSACYJNE, PROGRAMOWALNE I PNEUMATYCZNE
REGULATORY ELEKTRONICZNE DO PROCESOW PRZEMYSLOWYCH
REGULATORY ELEKTRONICZNE DO URZADZEN CHLODNICZYCH
REGULATORY DO URZADZEN GRZEWCZYCH
PRZETWORNIKI POMIAROWE
SYSTEMY MIKROPROCESOROWE DLA PROCESOW PRZEMYSEOWYCH
PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI
STEROWNIKI MOCY I PRZEKAZNIKI POLPRZEWODNIKOWE
OBROTOMIERZE, ZEGARY 1 WSKAZNIKI DLA MOTORYZACJI
PRZYBORY POMIAROWE ZAMIENNE (BOCZNIKI, OPORNIKI, CZUJNIKI)
Oferujemy rowniez ustugi w zakresie produkcji:
ODLEWOW CISNIENIOWYCH ZE STOPOW ALUMINIUM I CYNKU
FORM ODLEWNICZYCH I CISNIENIOWYCH
CZESCI MECHANIKI PRECYZYJNEJ
Procedury jakoSciowe
Zgodne z migdzynarodowym systemem jakosci ISO-9001
Na zyczenie, wysylamy szczegolowe katalogi na powyzsze rodziny wyrobow

Lubuskie Zaklady Aparatow Elektrycznych LUMEL S.A.
ul. Sulechowska 1, 65-950 Zielona Goéra
http://www.lumel.com.pl

Dzial Sprzedazy Krajowej:

Informacja techniczna:

tel.: (0-prefiks-68) 32 95 260, 32 95 306, 32 95 180

e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Przyjmowanie zamowien:

fax: (0-prefiks-68) 32 55 650, tel.: (0-prefiks-68) 32 95 361
Dzial Marketingu:

tel. (0-prefiks-68) 32 95 307, 32 95 205

e-mail: marketing@lumel.com.pl
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